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1. VSseobecné informace

1.1 Uvodni slovo

Tento navod k provozu je soucasti stroje solarROBOT pro.

Déle je vyznamnou pomdickou pro Uspé&&né a bezpe&né pouzivani zatizeni solarROBOT pro.
Obsahuje dilezité pokyny pro bezpeéné a spravné pouzivani zafizeni solarROBOT pro.
Dodrzovani provozniho ndvodu pomaha sniZzovat rizika, minimalizovat naklady na opravu
a dobu vypadku, predchazet tjmé na zdravi a Skodam na majetku a zvySovat spolehlivost
a zivotnost vaseho zarizeni solarROBOT pro.

VSechny obrazky a vykresy v tomto provoznim navodu slouzi k obecnému znazornéni
zafizeni solarROBOT pro a nejsou v detailech zavazné pro jeho konstrukci.

DULEZITE UPOZORNENI!

Provozni navod musi byt neustale k dispozici u stroje a po celou dobu Zivotnosti stroje
udrzovan a aktualizovan. Musi byt pfecten, pochopen a pouzivan kazdou osobou, ktera je
povérena praci se zafizenim solarROBOT pro .

Tim jsou mysleny tyto prace:

ovladani

odstranovani poruch béhem prace
oSetrovani

udrzba

servis

opravy

g. transport

"o AN oo

PFislusné osoby to musi pisemné potvrdit.

Stav Unor 2025




hyCLEANER’

made in Strana 6 z 101

1.2 Vystrazné pokyny

V tomto provoznim navodu jsou pouzity nasledujici varovné pokyny:

Smrtelné nebezpeci!

Nasledky v pripadé nerespektovani ...

= Zabranéni 1
=

Vystrazny pokyn tohoto stupné nebezpecdi oznacuje hrozici nebezpecnou situaci.
Pokud nebezpecné situaci nezabranite, dojde k usmrceni nebo tézkym zranénim.

Pokyny uvedené v tomto varovném upozornéni musi byt dodrzeny, aby se predeslo riziku
smrti nebo vazného zranéni osob.

VAROVANI
Nebezpedi zranéni!

Nasledky v pfipadé nerespektovani ...

= Zabranéni 1
=

Vystrazny pokyn tohoto stupné nebezpedi oznacuje moznou nebezpecnou situaci.
v s . . s ré O v . rd v v ’ v 7
Pokud nebezpecné situaci nezabranite, muze dojit k usmrceni nebo tézkym zranenim.

Pokyny uvedené v tomto varovném upozornéni musi byt dodrzeny, aby se predeslo
moznému riziku smrti nebo vazného zranéni osob.

UPOZORNENI
Skody na zdravi nasledkem ...

Nasledky v pfFipadé nerespektovani ...

= Zabranéni 1
=

Vystrazny pokyn tohoto stupné nebezpedi oznacuje moznou nebezpecnou situaci.

v 4 . . 7 r O v s r v v v v r
Pokud nebezpecné situaci nezabranite, muze dojit k lehkym nebo stredné tezkym
zranénim.

Pokyny uvedené v tomto varovném upozornéni musi byt dodrzeny, aby se zabranilo
poskozeni véci.

Stav Unor 2025
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Upozornéni ...

Poznamka oznacuje dopliujici informace, které usnadnuji praci se zarizenim solarROBOT
pro.

1.3 Rozsah dodavky

a. solarROBOT pro C. artiklu: 952.032
Sklada se z:

Ridici jednotka 1 ks | C. artiklu: 705.130
Podvozek 2 ks | C. artiklu: 705.199
Hadicového vedeni 1 ks | C. artiklu: 705.129
MoZnost 1: Kartacovy systém 2ks | C. artiklu: 705.147
1.100 mm
nebo
MoZnost 2: Kartacovy systém 2ks | C. artiklu: 705.127
1.300 mm
Radiové dalkové ovladani 1 ks | C. artiklu: 603.239
Nabijeci stanice hyCLEANER® 36 V 1 ks | C. artiklu: 705.177
Radiové  dalkové  ovladani -| 2ks| C. artiklu: 603.238
akumulator
Akumulator 36 V/14 Ah 2 ks | C. artiklu: 603.084

b. Schematu elektrického =zapojeni s 1 ks

kusovnikem

c. Hydraulické schéma s kusovnikem 1 ks

d. Navod k provozu 1 ks

e. Prohldseni o shodé ES 1 ks

1.4 Pravni pokyny

1.4.1 Ochrana autorskych prav

Tento provozni ndvod musi byt povaZovan za ddvérny dokument: PouZivat jej smi pouze
k tomu opravnéné osoby. Tfetim stranam smi byt prenechan jen s pisemnym souhlasem
vyrobce.

Veskeré dokumenty jsou chranény podle autorského zakona.

Pfeddvani a rozmnozovani téchto dokumentt - i ¢dsteéné -, jejich vyuziti a sdélovani jejich
obsahu neni dovoleno, pokud to neni vyslovné povoleno.

Porudeni té&chto predpist je trestné a zavazuje k nahradé $kody.

Vyrobce si vyhrazuje viechna prava k vykonavani primyslovych ochrannych prav.

Stav Unor 2025
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1.4.2 Zaruka
Tento provozni navod musi byt pred uvedenim solarROBOT pro peclivé pirecten!

Za Skody a provozni poruchy, které vyplynou z nedodrzovani navodu k provozu, nepfebira
vyrobce zadnou zaruku.

Provozni navod musi byt provozovatelem doplnén o provozni pokyny na zakladé platnych
’ ’ v . O . 7 o T ’ v ’
narodnich predpisu k prevenci urazu a ochrané zivotniho prostredi.

Kromé tohoto provozniho ndvodu je nutné dodrzovat zavazné predpisy k prevenci Urazd a
uznavana technicka pravidla pro bezpec¢nou a odbornou praci, ktera plati na prislusSném
pracovisti v jednotlivych zemich a regionech.

Zaruka zanikne v pripadé:

pouziti v rozporu s Gcelem,

Pouziti nepovolenych provoznich prostfedkd,

chybného pfipojeni,

Nepouziti origindlnich ndhradnich dilG nebo pfislusenstvi,
Pfestavby, pokud nebyly schvaleny vyrobcem,
Neprovedeni predepsanych servisnich praci.

T AN oTo

1.4.3 Povinnosti provozovatele

Pouziti zarizeni solarROBOT pro s sebou nese riziko Urazu osob nebo poskozeni véci, pokud
je stroj pouzivan nespravné nebo v nevyhovujicim stavu.

Provozovatel je povinen provozovat stroj jen v bezvadném stavu. Nebezpecna mista, ktera
vznikaji mezi zafizenim solarROBOT pro a zakaznickymi zafizenimi, musi byt zajiSténa
provozovatelem.

Provozovatel musi urcit a instruovat odpovédné osoby, aby

a. vyuzivali jen vySkoleny a pouceny personal,
b. stanovili odpovédnost personalu za ovladani, udrzbu a opravy.
Dale musi provozovatel:

c. Kontrolovat bezpecné a uvédomélé chovani personalu pfi praci a dodrzovani
provozniho navodu.

d. Uchovavat provozni navod a platné predpisy tak, aby byly obsluze a servisnimu
personalu kdykoli k dispozici.

e. Stanovit odpovédnosti.

Personal povéreny praci se zafizenim solarROBOT pro musi pred zahajenim prace precist
a pochopit provozni navod, zejména kapitolu ,Bezpecnost", a platné predpisy!

Zarizeni solarROBOT pro musi byt mimo dosah déti! V pfipadé nedodrzeni ruci provozovatel
v plném rozsahu za vSechny takto vzniklé skody!

Stav Unor 2025
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Kromé provozniho navodu je nutné dodrzovat obecné
platné zakonné a dalsi zadvazné predpisy k prevenci
arazd a ochrané Zivotniho prostfedi a poucit obsluhu!

1.4.4 Vylouceni ruceni

VSechny technické informace, Udaje a pokyny pro provoz zafizeni solarROBOT pro uvedené
v tomto provoznim navodu odpovidaji stavu pfi tisku a vychazeji z dosavadnich zkusenosti
a poznatk{ vyrobce podle nejlepsiho v&domi.

Vyrobce si vyhrazuje pravo na technické zmény v rdmci dalSiho vyvoje zafizeni solarROBOT
pro popsaného v tomto provoznim navodu. Z (dajl, obrazk( a popisi tohoto navodu k
provozu nelze vyvozovat zadné naroky. Za pfipadné chyby nebo opomenuti ze strany
vyrobce ruéi vyrobce s vylou¢enim dal&ich narok( v rdmci zaruénich povinnosti, ptijatych
ve smlouve.

Naroky na ndhradu $kody, at uz jsou odvozeny z jakéhokoli pravniho titulu, jsou vylouéeny.
Pfeklady budou provedeny podle nejlepsiho védomi. Vyrobce nepfebira odpovédnost za
prekladové chyby, a to ani v pfipadé, ze preklad byl proveden vyrobcem nebo na jeho
objedndvku. Zavazny z{stdva pouze originalni text v némeckém jazyce. Textové a grafické
zobrazeni nemusi nutné odpovidat rozsahu dodavky nebo pfipadné objednavce nahradnich
dill. Vykresy a grafiky nejsou v mé&fitku a slouzi pouze jako ptiklad.

Zarizeni solarROBOT pro smi byt pouzivano pouze v zemich a regionech, kde je vyzadovano
oznaceni CE nebo kde je na néj vyslovné upusténo.

Zarizeni solarROBOT pro smi byt pouzivano pouze v zemich a regionech, kde neni v rozporu
s mistnimi predpisy.

Zarizeni solarROBOT pro neni zejména schvaleno pro severoamericky a kanadsky trh.

Stav Unor 2025
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1.4.5 Adresa vyrobce

Vyrobcem zafizeni solarROBOT pro je:

hyCLEANER GmbH & Co. KG
MaybachstraBe 6
D-48599 Gronau

Tel: +49 2562 99254 0
Fax: +49 2562 99254 10

E-Mail: info@hycleaner.de
Web: www.hycleaner.de

Jednatel:
Celina Kneiber, Josha Kneiber

Vyrobce poskytuje zaruku 12 mésict od dodani ze zavodu Gronau.

Stav Unor 2025
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1.5 Slovnicek — oznaceni stroje

Kapitol | Zobrazeni
a

Popis

Struény navod k pouziti

Pfed uvedenim do provozu je
obsluha povinna precist provozni
navod, ktery obsahuje vsechny
potfebné bezpecnostni pokyny pro
spravné pouziti.

O min.
max.
(e min.
7 Max.
E min.
: max.

9 I/min
25 I/min

2 bar
8 bar

5°C
60 °C

Povolené mnozstvi vody

Povoleny vodni tlak

Povolena teplota vody

Nebezpedi uklouznuti!

ZpUsob jizdy ptizplsobte
podminkam a stavu povrchu.

Pri mokru, kluzkosti nebo znecisténi
CiSténé plochy je nutné se
vyvarovat nahlych a rychlych zmén
sméru nebo rychlosti.

Pracovisté a komunikace, kde hrozi
moznost padu stroje, musi byt
vybaveny zafizenimi, kterd zabrani
vstupu osob do nebezpecnych
oblasti.

Musi byt pouzito osobni ochranné
vybaveni (OOP) pro zajisténi proti
padu, pokud z konstrukénich
dtvodUl neni mozné jiné zajisténi
proti padu (bocni ochrana) a
zachycovaci zafizeni (zachytné
leSeni apod.) jsou nevhodna.

Stav Unor 2025
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Citéni stroje a véech jeho &asti
vysokotlakym Ccisticem je zakazano!

2,5h

Proces nabijeni trva v zavislosti na
stavu vybiti akumulatort az 2,5
hodiny.

-
[

Opravarské a udrzbarské prace na
elektrickych zafizenich smi byt
provadény pouze v beznapétovém
stavu.

Pred provadénim opravarskych a
udrzbarskych praci je nutné
elektricka zarizeni, jako je nabijeci
stanice, odpojit od sitového napéti
(vytazenim sitové zastrcky).

min 5 °C

A-._ max. 25°

Trakéni pasovy dopravnik — kize 1
980 mm

V kombinaci se zafizenim
solarROBOT pro je s timto pasovym
dopravnikem v zavislosti na stavu
povrchu mozné prekonavat
stoupani az do 25°. Venkovni
teplota nesmi klesnout pod

5 °C.

Tento pasovy dopravnik smi byt
pouzivan pouze pro mokré Cisténi.
Tento pasovy dopravnik pouzivejte
vyhradné ve vlhkém stavu. PFi
pouziti suchého nebo znecisténého
trakéniho pasového dopravniku z
kGZe ztraci stroj pfilnavost na
povrchu!

Pozor: Prilnavost je vzdy zavisla na
stavu povrchu cisténé plochy.

Trakéni pasovy dopravnik — guma,
dily

Stav Unor 2025
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oo V kombinaci se zafizenim
solarROBOT pro je s timto trakénim
pasovym dopravnikem v zavislosti
Pos6009 na stavu povrchu mozné

pooo0odg
slelsislelele|

sejsisisole prekonavat stoupani az do 25°.
s BN Venkovni teplota pfitom nesmi
Sfettatetets| E min 10° C klesnout pod 10 °C.

Cooo00q

CoQ0Cod ; , , . ,
ooood /N Max. 25 ° Tento pasovy dopravnik je vhodny
Resasad pro mokré i suché cisténi.

poTooog

elelelolelels

PFi pouZziti znecisténého trakéniho
pasového dopravniku z gumy ztraci
stroj pfilnavost na povrchu!

Pozor: Prilnavost je vzdy zavislad na
stavu povrchu ¢isténé plochy.

Trakéni pasovy dopravnik -
neopren 1 980 mm

V kombinaci se zafizenim
solarROBOT pro je s timto trak¢énim
pasovym dopravnikem v zavislosti
na stavu povrchu mozné
prekonavat stoupani az do 10°.
Venkovni teplota pfitom nesmi
klesnout pod 10 °C.

Tento pasovy dopravnik musi byt
pouzit pro suché cisténi a pro
provoz robota s bo¢nim vedenim.

PFi pouziti znecisténého trakcéniho
pasového dopravniku z neoprenu
ztraci stroj pfilnavost na povrchu!

Pozor: Prilnavost je vzdy zavisla na
stavu povrchu isténé plochy.

3 Cervena ¢ara oznaluje

- doporucenou distici trasu. Cistény
soldrni modul musi byt projizdén
shora doll, aby rozpusténé
necistoty nestékaly pres jiz
vycisténé plochy.
Oznameni: Dbejte na pfivod vody
shora! Tim nedochazi k tahani
stroje vlastni hmotnosti hadice. Tim
se snizuje riziko sklouznuti.
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Stroj musi byt zajistén proti padu
pomoci lana.

K tomu pouzijte kotvici body stroje
na otoCné vézi.

Startovaci plocha musi byt pred
nasazenim stroje vycisténa, aby
byly pasové dopravniky Cisté a byla
zachovana dostatecna prilnavost.

Pozor: Nedodrzeni vede ke ztraté
prilnavosti pasovych dopravnikd.

Se zafizenim solarROBOT pro Ize
prekonavat servisni cesty az do
Sirky 30 cm.

Pozor: Rovnobézné se smérem
jizdy jsou povoleny mezery az do
maximalni sirky 6 cm.

Pozor: Nebezpedi prevraceni

Po ukonceni nasazeni musi byt stroj
vycistén.

Pozor: Z&dny vysokotlaky &istic!

Myci kartace ocistéte vodni hadici a
odstrante z nich zbytky necistot.
Alternativné lze kartace ve
volnobéhu zvednout, napfiklad na
pfepravnim voziku, a bez odporu je
na robotu otacet vodou pro
oplachnuti.

Pozor: Zadny vysokotlaky ¢istic!
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Trakéni pasové dopravniky z kize
je tfeba v pripadé potreby Cistit
béhem cisténi i po jeho ukonceni.
Viz pokyn k udrzbé v kapitole
,Prislusenstvi.

Pozor: Zadny vysokotlaky ¢isti¢!
Pozor: Pdsové dopravniky z kize
nenechavejte na stroji vysychat!

Prislusen

O min. 20 I/min
min. 80 bar
(@ max. 100 bar

‘ . min. 5°C
Emax.  23°C

Povolené mnozstvi vody

Povoleny vodni tlak

Povolena teplota vody

Pozor: Zabrante kontaktu s ¢astmi
téla. Vysokotlaky vodni paprsek
zplsobuje vazna zranéni.

Trakéni pasovy dopravnik - guma,
dily

V kombinaci s odstrarfovacem
lidejnik( DIRT FORCE je povoleno
¢isténi pouze s trakénim pasovym
dopravnikem z gumy. S timto
pasovym dopravnikem je v
zavislosti na stavu povrchu mozné
prekonavat stoupani az do max.
20°. Venkovni teplota pfitom nesmi
klesnout pod 10 °C.

PFi pouziti znecisténého trakéniho
pasového dopravniku z gumy ztraci
stroj prilnavost na povrchu!

Pozor: Pfilnavost je vzdy zavislad na
stavu povrchu Cisténé plochy.
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2. Bezpecnost

2.1 Bezpecnostni oznaceni na vyrobku

ProtoZze se u zafizeni solarROBOT pro jedna o stroj s malym elektrickym napétim bez
pripojeni k siti, neni vyzadovano bezpecnostni oznaceni.

2.2 Bezpecnostni oznaceni v tomto provoznim navodu

Viz kapitola ,Varovné pokyny".

2.3 Zakladni bezpecnostni pokyny

Pro ochranu obsluzného persondlu jsou na zarizeni solarROBOT pro umistény varovné
pokyny a varovani pred nebezpecim. Tyto pokyny je nutné dodrZovat.

Poskozené nebo necitelné varovné pokyny ¢i varovani pred nebezpecim musi provozovatel
ihned obnovit.

2.3.1 Chovani v pripadé nouze

V nouzové situaci musi byt zarizeni solarROBOT pro zastaveno stisknutim tlacitka
nouzového zastaveni!

Tlacitko nouzového zastaveni je dobre viditelné, umisténé na boku radiového dalkového
ovladani.

Nouzova situace nastdva pri prejeti osob a predmétt, stejné jako pfi vtaZeni predmétt a
Casti téla do kartacového systému nebo podvozku zafizeni solarROBOT pro.

Stav Unor 2025




hyCLEANER® Strana 17z101__

made in

2.3.2 Dodrzovani navodu k provozu

V tomto provoznim navodu je popsano UspésSné a bezpecné nasazeni vaseho zafizeni
solarROBOT pro . Musi byt precten, pochopen a pouzivan kazdou osobou, ktera je povérena
praci na stroji nebo se strojem. PFi ignorovani provozniho navodu zanikad odpovédnost
vyrobce za Ujmu na zdravi a Skody na majetku.

Nebezpecdi zivota v dlsledku padajicich
casti!
PFi ignorovani provozniho navodu mohou padajici ¢asti
zafFizeni solarROBOT pro zplsobit smrt nezicastnénym
osobam nebo jinym Zivym organismim!

= PFectéte si a pochopte provozni navod!

= Pouzivejte provozni navod!

VAROVANI

Nebezpecdi zranéni v dlsledku
odtrzenych casti!
PFi ignorovani provozniho navodu mohou odtrzené casti

zarFizeni solarROBOT pro zplsobit obsluznému
personalu vazna zranéni!

= Prectéte si a pochopte provozni navod!
= Pouzivejte provozni navod!

2.3.3 Pozadavek na personal — povinnost odborné péce

Samostatné Fizeni a Gdrzbu &isticich robotl smé&ji vykonévat pouze osoby, které:
- dovrsily 18. rok zivota,
- jsou télesné& a dusevné zpUsobilé,
- byly proskoleny v fizeni a Udrzbé& C¢isticich robotl, prokazaly svou zpUsobilost
zameéstnavateli a Ize ocekavat, Ze svérené Ukoly budou plnit spolehlivé.
- Musi byt provozovatelem povéreny fizenim a udrzbou Cisticiho robota.
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2.3.4 Likvidace

Nepotrebny material zafizeni solarROBOT pro musi byt bezpecné a ekologicky zlikvidovan.
Zatizeni solarROBOT pro Ize napfiklad zlikvidovat ve sbérném misté pro kovovy Srot.
Vadné akumulatory musi byt pfedany do sbérného mista pro baterie a akumulatory.

Pfi likvidaci zafizeni solarROBOT pro je nutné dodrzovat narodni predpisy zemé pouziti.

e Akumulatory s obsahem lithia jsou pFi spravném
zachazeni bezpecné.

e PFi nespravném pouzivani a skladovani mohou
akumulatory s obsahem lithia zptlisobit pozar.

¢ Nepouzivejte vadné, poskozené, deformované
nebo nafouklé akumulatory.

e Akumulatory nesmi byt likvidovany v domovnim

% odpadu.

U

Smrtelné nebezpedi v pripadé vybuchu!
Mize vést ke smrti nebo vaznému zranéni.

= Prectéte si a pochopte provozni navod!
= Spravné pouzivani akumulatori
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2.4 Pouziti v souladu s urcenim
2.4.1 Pouzitelnost

Zafizeni solarROBOT pro je ve standardni vybavé pouzitelné pro ¢idt&ni solédrnich modull
nebo sklenénych strech:

ve sméru sklonu az do Uhlu sklonu 25° (47 %),

napri¢ smérem sklonu az do Uhlu sklonu 25° (47 %),

az do najezdového Ghlu 30° (58 %),

pfi pfekazkach do vysky 20 mm,

pfi mezerach a servisnich cestach do 300 mm,

pfi dopravnim zatizeni stfechy minimalné 560 Pa,

na solarnich modulech s certifikaci vyrobku podle IEC 61646 a IEC 61730.

Uvedené hodnoty zavisi na stavu povrchu.

Q@0 a0 oo

Pojmem stoupani se rozumi jak stoupajici, tak klesajici
sklon. V tomto provoznim navodu je jednotné pouzivan
pojem stoupani.

Najezdovy Ghel oznacuje zménu sklonu, kterou Ize se
strojem maximalné prekonat, aniz by se zemé dotkly
previslé soucastky stroje. Viz nasledujici obrazek:

Pouziti prislusenstvi mtize vést k odliSnym provoznim
podminkam. Viz kapitola ,,Pfrislusenstvi".
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2.4.2 Podminky provozu
Uvedeni pristroje do provozu je mozné v pfipadé

a. pri okolni teploté minimalné 5 °C a maximalné 60 °C,
b. maximalni sily vétru do 6. stupné Beaufortovy stupnice.

2.4.3 Podminky pFipojeni
Viz kapitola ,Mistni poZzadavky".
2.5 Nespravné pouziti

NEPOUZIVEITE v elektrickych zafizenich, s vyjimkou fotovoltaickych elektraren!
NEPOUZIVEITE ve vybu$ném prosttedi!

NEPOUZIVEITE jako dopravni prostifedek pro osoby nebo jiné Zivé organismy!
NEPOUZIVEITE jako tazny prostifedek!

NEPOUZIVEITE jako transportni prostfedek pro predméty!

NEPOUZIVEIJTE jako distici vozidlo, napfiklad pro snih nebo pisek!
NEPOUZIVEJTE pod vodou!

NEPOUZIVEJTE k zavlazovani zelenych ploch!

NEPOUZIVEIJTE s jinymi kapalinami neZ s vodou.

el Nt BEs N W« Wi e W e K
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2.6 Zbytkova nebezpeci a ochranna opatreni

Nosenim ochranného odévu a dodrzovanim tohoto provozniho navodu minimalizujete
rizika, ktera mohou pfi praci se zafizenim solarROBOT pro nastat. Presto si musite byt
védomi nasledujicich zbytkovych rizik:

Smrtelné nebezpecdi uduseni!

Volny pracovni odév miize byt vtazen otacejicimi se
O soucastmi. Mize to zplsobit zna¢na zranéni nebo

@ usmrceni!

= PFi praci se zafizenim

solarROBOT pro noste priléhavy pracovni odév!
Udrzujte odstup od otacejicich se soucasti!
Dlouhé vlasy stahnéte dozadu!

UPOZORNENI

Skody na zdravi zpisobené otacejicimi
se soucastmi!

Otacejici se soucasti mohou zplsobit zranéni!

=
=

@

= Udrzujte odstup od otacejicich se soucasti!
= Dlouhé vlasy stahnéte dozadu!

UPOZORNENI

Skody na zdravi nasledkem sevieni!

Pfi skiipnuti mezi zafizenim solarROBOT pro a pevhymi
piFredméty hrozi nebezpeci zranéni!

>

= Nezdrzujte se na zarizeni solarROBOT pro a/nebo
mezi strojem solarROBOT pro a pevnymi
predméty!

= Nesahejte do zarizeni solarROBOT pro!
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UPOZORNENI

Skody na zdravi nasledkem klopytnuti!
Nebezpeci zranéni pfi klopytnuti o rozvinutou hadici!
= PFi praci se zafFizenim solarROBOT pro dbejte na
volné leZici predméty!

UPOZORNENI

Skody na zdravi nasledkem uklouznuti!
Na mokré plose hrozi nebezpeci zranéni v dlsledku
uklouznuti!
= PFi praci se zafFizenim solarROBOT pro dbejte na
bezpecny postoj!
= Noste pracovni odév s bezpecnostni obuvi!

PFi praci se zaFizenim solarROBOT pro pouzivejte
ochranu oci!

P¥i praci se zafFizenim solarROBOT pro pouzivejte
ochranu sluchu!

Nespravné jizdni chovani a otaceni zaFizeni solarROBOT
pro na prekazkach, napriklad na modulovych svorkach,
muize vést ke spadnuti pasovych fetézi.

ze®o > P

PFi uvadéni do provozu a béhem provozu zafizeni solarROBOT pro musi byt dodrzen
bezpecnostni odstup jeden metr od stroje a hadice!

Pokud se ocitnete v nebezpecné situaci, ihned stisknéte
tlac¢itko nouzového zastaveni!!
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3. Technické udaje - zakladni provedeni

3.1 solarROBOT pro

C. artiklu: 952.032

Vyska bez vedeni hadice: cca 325 mm

Stavebni vyska s vedenim hadice: cca 459 mm

siFka bez kartacového systému: cca 1.005 mm

Sirka kartacoveho systému 1100: cca 1.190 mm

Sitka kartacového systému 1300: cca 1.395 mm

Délka bez kartacového systému: cca 1.182 mm

Délka s kartacovym systémem 1100 nebo 1300: cca 1.730 mm

Hmotnost kartédCového systému 1100: cca 87 kg

Hmotnost kartacového systému 1300: cca 91 kg

Sitka ¢isténi kartacového systému 1100: cca 1.100 mm

Sitka cisténi kartacového systému 1300: cca 1.300 mm

Rotace kartace: az do max. 400 ot./min

Primér kartace: cca 280 mm

Délka lezici Casti trakéniho béziciho pasu: cca 693 mm

Sitka trak¢niho béziciho pasu: cca 100 mm

Max. provozni zatizeni: 560 Pa

Max. pojezdova rychlost: 2,2 km/h

Max. Uhel sklonu*: Jizda ve sméru sklonu 25 ° (47%)

(*zavisi na stupni znecisténi) Jizda napfi¢ smérem sklonu 25 ° (47%)
Zadni ndjezdovy uhel 30 ° (58%)
Pfedni najezdovy Uhel 30 ° (58%)
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Min. pfipustny tlak vody: 2 bar

Max. pripustny tlak vody: 8 bar

Min. potfebné mnozZstvi vody: 9 I/min

Max. potfebné mnozstvi vody: 25 I/min

Min. teplota vody: 5°C

Max. teplota vody: 60 °C

Emise hluku: Smérnice o hluku ve venkovnim prostredi 2000/14/ES je dodrZzovana.

3.2 Kartacovy systém solarROBOT pro 1 100 mm

C. artiklu: 705.147

Vyska: cca 295 mm
Sitka: cca 1.195 mm
Délka: cca 463 mm
Hmotnost: cca 19 kg
Délka myciho kartace: cca 1.100 mm

3.3 Kartacovy systém solarROBOT pro 1 300 mm

C. artiklu: 705.147

Vyska: cca 295 mm
Sitka: cca 1.395 mm
Délka: cca 463 mm
Hmotnost: cca 21 kg
Délka myciho kartace: cca 1.300 mm
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3.4 Ridici jednotka

C. artiklu: 705.130

Vyska: cca 270 mm
Sitka: cca 682 mm
Délka: cca 573 mm
Hmotnost: cca 16 kg

3.5 Podvozek

C. artiklu: 705.199

2 kusy na stroj

Vyska: cca 285 mm
Sitka: cca 380 mm
Délka: cca 1.030 mm
Hmotnost: cca 15.5 kg
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3.6 Hadicového vedeni

C. artiklu: 705.129

Vyska: cca 272 mm
Sitka: cca 392 mm
Délka: cca 1.660 mm
Hmotnost: cca 3 kg

3.7 Nabijeci stanice hyCLEANER® 36 V

C. artiklu: 705.177

Vyska (zaviené viko): cca 640 mm
Sitka: cca 500 mm
Délka: cca 430 mm
Hmotnost:

e Bez akumulator( a radiového dalkového ovladani

e S 2x akumulatorem 36 V/14 Ah (603.084) a radiovym dalkovym ovladanim

17 kg

cca 10 kg

Stav Unor 2025
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3.8 Radiové dalkové ovladani

C. artiklu: 603.239

Vyska: cca 180 mm
Hloubka: cca 165 mm
Sitka: cca 260 mm
Hmotnost: cca 1.60 kg

3.9 Radiové dalkové ovladani — akumulator

C. artiklu: 603.238

Typ: Ni-MH
Napéti: cca7,2V
Kapacita: cca 750 mAh
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4. Struktura a funkce
4.1 Grafické zobrazeni a popis funkce

4.1.1 Popis odnimatelnych soucastek solarROBOT pro

C. artiklu: 952.032

Odnimatelné soucasti:
(1) Ridici jednotka; ¢islo artiklu: 705.130
(2) Podvozek (2 kusy); cislo artiklu: 705.199
(3) Hadicové vedeni; €. artiklu: 705.129
(4) Kartacovy systém 1 100 mm; cislo artiklu: 705.147
nebo
Kartacovy systém 1 300 mm; cislo artiklu: 705.127

Pro bezproblémovy provoz zatizeni solarROBOT pro je ddlezité, aby byly spravné propojeny
elektrické a mechanické komponenty a zajistény prislusné vodni pfipojky.

Dale musi byt navazano radiové spojeni mezi radiovym dalkovym ovladanim a radiovym
pfijimacem v fidici jednotce (1).

Podrobny popis spojeni je uveden u jednotlivych soucasti.
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4.1.1.1 Ridici jednotka

C. artiklu: 705.130

Ridici jednotka je centrem zatizeni solarROBOT pro.

Ram je svarovana konstrukce.

Uprostifed ramu je umisténo elektrické ovladani.

Na jedné strané vnitiniho prostoru rdmu je diagnosticky displej pro informace o funkci a
poruchach, na protilehlé strané je radiovy vysilac pro radiové dalkové ovladani.

V horni ¢asti ramu jsou na obou stranach Uchyty ve tvaru oblouku, které slouzi k prenaseni
Fidici jednotky. Uchyty ve tvaru oblouku se dale pouZivaji pti spojeni fidici jednotky s
podvozkem.

Na boé&nich stranach rdmu jsou dvé& akuboxy pro uloZzeni akumulatord.

Na plechové manzeté nad akuboxy jsou na obou stranach navadéci plechy pro uchyceni a
zajisténi zapadkovych zamkl podvozkd.

Na bocnich stranach v dolni ¢asti rdmu jsou ve vSech Ctyfech rozich plastové drapky s
pruzinovymi &elistmi, které zajistuji spodni spojeni podvozkd.

Na predni a zadni strané ramu je umisténo po zasuvné spojkové objimce pro vodni pFipojku
kartadcovych systéml. Zasuvna spojovaci objimka pro ptipojku vody vedeni hadice je
umisténa nahofe na boku ve vnitfnim prostoru ramu.

V horni rohové oblasti jsou na jedné vnitfni strané dva upinaci jazycky pro uchyceni dvou
holi vedeni hadice. Na protilehlé strané je uprostfed rdmu umistén je kulovy zajistovaci
Cep, ktery slouZi k aretaci hadicového vedeni.

Zditky pro elektrické pfipojeni podvozk{ a kartacovych systémd jsou vpredu a vzadu na
fidici jednotce.

Ve vnitfnim prostoru rdmu je vedle elektrické skfiné elektricky ridici ventil, ktery zastavuje
pritok vody do kartd¢ového systému, pokud je funkce ,kartd¢ovy systém" na radiovém
dalkovém ovladani deaktivovana.
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4.1.1.2 Podvozek

C. artiklu: 705.199

@ [‘lﬁi > =
TETEL
N0 @TJ‘WJ“ 0

K zafizeni solarROBOT pro patfi dva stejné podvozky.

Jsou namontovany zvenku na Fidici jednotku po obou stranach, zrcadlové vi¢i sob&. Oba
podvozky jsou demontovatelné.

Ram obou podvozkd je tvoren $roubovanou plechovou konstrukci.

V zadni Casti ramu je pohonové kolo, které je pohanéno stejnosmérnym motorem pres
Snekovy prevod.

V predni ¢asti je hnaci kolo pasu. Toto kolo slouzi k napinani a vedeni retézu pojezdu.
Napinani pasové fretézu se provadi po obou stranach vedle hnaciho kola pasu pomoci
napinacich $roubl s kontramaticemi v oblasti osy.

Pasova retéz je tvofena ozubenym femenem a je vedena pres kola. Na pasové fetézi je po
celém obvodu suchym zipem pfipevnén trakéni pasovy dopravnik.

O dostateéné rovnomérné dosednuti trakénich pasovych dopravnikt na solarni moduly se
staraji tfi opérna kolecka, ktera jsou dole ve stfedni ¢asti podvozku uloZzena pruzné.

Dvé plastové rolny na kazdé strané podvozku jsou vybaveny nastavitelnymi excentrickymi
Eepy a slouZi k uchyceni a vedeni karta¢ovych systémd.

Diky tomu Ize vpredu i vzadu na zafizeni solarROBOT pro namontovat kartacovy systém.
Nastavenim dvou excentrickych ¢&epl lze nastavit vysku mycich kartdc¢l. Zajisténi
excentrickych ¢epl se provadi vpredu i vzadu vzdy zajitovacim &epem.

Spodni rdmova trubka (@ 16 mm) je urcena pro oboustranné uchyceni plastovych drapek
s pruzinovymi Celistmi Fidici jednotky.

V horni stfedni Casti je zvenku zapadkovy zamek ovladany ru¢nim koleckem, ktery slouzi
k upevnéni a zajisténi na fidici jednotce.

Dale jsou ve vnéjsim prostoru prfed pasovou fetézi vpredu i vzadu ultrazvukové senzory,
které zajistuji detekci okraje ¢isténé plochy.
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4.1.1.3 Hadicového vedeni

C. artiklu: 705.129

Zaklad vedeni hadice tvofi spodni Cast ze tfi stejnych obdélnikovych trubek. Obdélnikové
trubky jsou zde uspotadany pod Ghlem 120° v{¢i sobé.

Vedouci trubka hadice je nad témito tfemi obdélnikovymi trubkami oto¢né uloZzena. Na
spodnim konci vedeni hadice je mezi dvéma obdélnikovymi trubkami hadice, ktera je na
konci opatfena spojovaci zastrékou, pomoci niz se provadi pripojka vody k fidici jednotce.
Hadice je pres rota¢ni prichodku spojena s vodni hadici umisténou ve vedeni hadice.

Na hornim konci vodni hadice je pfed ochrannou pruzinou proti zlomeni zavitova spojka s
A" vnitfnim zavitem trubky. Na tuto spojku Ize instalovat bézné armatury, napf. hadicové
vsuvky, pro pfipojeni k vodni hadici. V obloukové oblasti vedouci trubky hadice je plechova
manzeta se dvéma sousedicimi otvory. Tyto otvory |ze pouzit jako kotvici body, pokud ma
byt zafizeni solarROBOT pro zvedano zvedacim zafizenim (napfiklad na solarni moduly).

4.1.1.4 Kartacovy systém solarROBOT pro 1 100 mm / 1 300 mm

C. artiklu: 705.147 / 705.127

Na krytu kartace kartaCového systému je ve sméru jizdy vpravo v drzaku namontovan
motor kartace.

Pohonovy motor kartac¢ového systému pohani myci karta¢ pomoci své hridele motoru pres
spojku.

Ulozeni myciho kartace na pravé strané je tvoreno povrchem drzdku motoru kartace.
Levé ulozeni je realizovano pfirubovym loziskem na levé bocni sténé krytu kartace.

Na pravé bocni sténé krytu kartace je uchyceni pro pfislusenstvi — drzak pro posunuté
usporadani.

Na zadni podélné strané krytu kartace jsou dva uchopovaci drapy, kterymi se provadi
spojeni s prislusnym podvozkem pres dvé plastové rolny na podvozku.
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Pravy uchopovaci drap lze pfiSroubovat ve dvou pozicich. Vnéjsi pozice Sroubu je uréena
pro montaz prislusenstvi ,drzak pro posunuté usporadani®.

Vnitfni pozice Sroubu je uréena pro bézny provoz kartace.

Oba typy mycich kartd¢d (1 100 / 1 300 mm) jsou po obvodu jadra kartdle osazeny
rovnomeérné rozlozenym typem Stétin.

Ochranny kryt proti stfikajici vodé a pFislusna ochranna lista proti stfikajici vodé zajistuji,
Ze voda neni vifena nahoru, ale je pfrivadéna na solarni moduly. Zadni gumova lista
zajistuje zejména v kombinaci se zménénou rotaci kartace zadrzeni vétsiho mnozstvi vody,
aby nebyla omezena funkce detekce okraje.

Zasobovani vodou myciho kartadCe je realizovdno propojenim spojovaci zastrcky se
spojovaci objimkou na fidici jednotce.

Ze spojovaci zastrcky je voda vedena vodni hadici do postfikovaci trubky (pod ochrannym
krytem proti stfikajici vodé) a odtud je rovnomérné rozvadéna na myci kartac.

Elektrické napajeni motoru kartace je zajiSténo elektrickym kabelem s vidlici. Tato zastrcka
se pripojuje ke zdifce na fidici jednotce. Kartace ochrany proti stfikajici vodé na spodni
podélné strané krytu s ochranou pred rozstfikem zajistuji, aby byla voda pfivddéna na

solarni moduly.

Nebezpecdi zivota v dlsledku padajicich
casti!
PFi ignorovani provozniho navodu mohou padajici
soucastky zafFizeni solarROBOT pro zptisobit smrt
nezicastnénym osobam nebo jinym Zivym organismim!
= PFrectéte si, pochopte a pouzivejte provozni
navod!
= Odmontované jednotky ihned zajistéte proti
padu!
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4.1.1.5 Akumulator

C. artiklu: 603.084

Soucasti:
(1) Pfipojovaci zasuvka
(2) Vypinac/zapinac
(3) Aktivacni tlacitko - ukazatel hladiny
(4) Indikator plného stavu
(5) Plocha pojistka 30 A

Pfes pfipojovaci zasuvku (1) akumulatoru je fidici jednotka napajena elektrickym proudem.
K tomu je nutné akumulator zcela zasunout az na doraz vodorovné do prihradky na
akumulator v Fidici jednotce.

Na zadni sténé prihradky na akumulator je uvnitf pfislusna pfipojovaci zasuvka (1).

Pro provoz zafizeni solarROBOT pro jsou zapotiebi 2 akumulatory (36 V/14 Ah).

PFipojovaci zasuvky slouZi k elektrickému propojeni akumulatorl s nabijeci stanici b&hem
procesu nabijeni.

Obé nabijeci kolébky nabijeci stanice jsou konstrukéné shodné s prihradkami na
akumulatory v fidici jednotce.

Vypina&e/zapinace (2) obou akumulatorl musi byt pfed uvedenim zatizeni solarROBOT pro
do provozu prepnuty do polohy ,,Zapnuto".

K tomu je nutné na kazdém akumuldtoru stisknout vypina&/zapina¢ smérem dold.

PFi zapnutém akumulatoru sviti v dolni ¢asti vypinace/zapinace zelena svételna dioda.

Pro vypnuti akumulatoru a se vypinac/zapinac stiskne smérem nahoru.
PFislusna zelena svételna dioda vypinace/zapinace zhasne.
Akumulatory a zafizeni solarROBOT pro jsou pak bez napéti.

Aktivacni tlacitko ukazatele hladiny (3) se nachazi v predni, stfedni ¢asti nahofe na kazdém
akumulatoru.

Po stisknuti tohoto aktivacniho tlacitka se stav nabiti zobrazi na ukazateli hladiny (4), ktery
je vlevo vedle aktivacniho tlacitka.

Ukazatel hladiny zobrazuje stav nabiti 100 %, 80 %, 50 % a 20 %.

V pripadé indikace 100 % az 50 % se rozsviti zelena LED dioda.

Pokud je stav nabiti pouze 20 %, rozsviti se 20% indikator Cervené.

V zadni horni ¢asti je pod pfiSroubovanym krytem (5) plocha pojistka (30 A).
Informace k akumulatoru 36 V/14 Ah (603.084):
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Nabijeni (viz kapitola ,Nabijeni akumulatord."):

- Pouzivat smi byt vyhradné nabijeci stanice (705.177) schvalenda spolecnosti
hyCLEANER GmbH & Co. KG.

- Akumulatory smi byt nabijeny pouze v suchu a pfi teplotach 5-30 °C.

- Zejména nesmi byt akumulatory pfi nabijeni vystaveny pfimému slune¢nimu zareni.

- Po ukonéeni procesu nabijeni mohou akumulatory z{stat pripojeny k nabijeéce jesté
nékolik hodin nebo pod dohledem i nékolik dni.
Tim dojde k op&tovnému vyrovnani véech &lankd.

- Akumuldtory nesmé&ji byt nabijeny v blizkosti hotlavych materiald!

Chovani béhem provozu zafizeni solarROBOT pro:
Je nutné se vyvarovat extrémnich teplot.
Velmi vysoké teploty mohou poskodit akumulatory.
Chlad mGze zplsobit prechodnou ztratu kapacity.
Pokud zafizeni solarROBOT pro neni pouzivano, napfiklad v zimnich mésicich, musi
byt akumulatory vzdy skladovany oddélené od stroje. Viz bod d) ,Skladovani®.
Pokud je zafizeni solarROBOT pro ponechano delsi dobu na solarnich modulech pfi
pfimém slune¢nim zareni, napfiklad béhem poledni prestavky, musi byt
akumulatory skladovany oddélené od stroje na stinném misté.

Transport:
Protoze jsou akumuldtory definovany jako nebezpecny naklad, nesmi byt
prepravovany v dopravnich letadlech a pfi prepravé spedi¢nimi firmami musi byt
zvlast oznaceny.

Skladovani:
Pokud nejsou akumulatory delsi dobu pouzivany, napfiklad v zimnich mésicich, musi
byt skladovany pfi priblizné 60 % kapacity pfi teploté cca 10-15 °C v chladu a
suchu. Nejméné jednou za mésic je nutné zkontrolovat stav nabiti akumulatorl a v
pfipadé potreby je dobit.

Vadné akumulatory:

- Mechanicky poskozené akumulatory jiz nesméji byt v zadném pripadé pouzivany.

- Akumulatory nesmi byt nikdy otevirany.

- PosSkozené akumuldtory musi byt s uvedenim uddlosti predany prodejci zafizeni
solarROBOT pro .

- Vadné akumulatory nesméji byt zasilany postou.

Likvidace:

- Akumulatory musi byt likvidovany oddélené a Ize je odevzdat prodejci nebo vyrobci
zarizeni solarROBOT pro.
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Rozhodujici faktory ovliviiujici dobu provozu na akumulator:

- ZpuUsob jizdy:
Velky podil jizdy v zatackach nebo velké stoupani snizuji dobu provozu na akumulator
oproti dlouhé jizdé rovné s malym poctem stoupani.

- Vliv prislusenstvi:
Se zvysujicim se pfislusenstvim (poCtem a hmotnosti) se doba provozu na akumulator
vyrazné zkracuje.

- Vliv nespravného nastaveni na zafrizeni solarROBOT pro:
PFiliS napnuté pasové fetézy nebo PpfiliS nizko nastavené myci kartaée vedou k
vyraznému snizeni doby provozu na akumulator.

4.1.2 Popis radiového dalkového ovladani

C. artiklu: 603.239

Pomoci dodaného radiového dalkového ovladani jsou ovladany vsechny funkce zafizeni
solarROBOT pro.

Radiové dalkové ovladani navaze po prihlaseni vysilace zabezpecené komunikacni spojeni
s prijimaci jednotkou v zafizeni solarROBOT pro. Radiové dalkové ovladani je navic
vybaveno tla¢itkem nouzového zastaveni, kterym Ize v nebezpecné situaci zastavit pohyb
stroje.

Radiové dalkové ovladani je napajeno akumulatorem. Nabijecka pro akumulator radiového
dalkového ovladani je umisténa v nabijeci stanici.

Nejedna se o vadu véci, pokud dojde k preruseni spojeni mezi vysilacem a pfijimacem
nebo neni mozné spojeni navazat v disledku cizich signald.

Zarizeni solarROBOT pro pracuje v nasledujicich frekvencnich rozsazich:

Region Frekvencni rozsah
EU a EFTA 863 - 870 MHz

25 mW ERP
USA, Kanada, Australie 915 - 928 MHz

dle pozadavkd FCC a IC kompatibility

Integrovanym joystickem se ovladaji trakéni pasové dopravniky vlevo a vpravo a tim se
ridi zafizeni solarROBOT pro.

Upravy provadéné provozovatelem nejsou povoleny, jinak zanikd provozni povoleni.

Podrobny popis radiového dalkového ovladani je uveden v kapitole ,Obsluha".
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4.1.3 Popis nabijeci stanice

C. artiklu: 705.177

Nabijeci stanice slouzi jak k nabijeni obou akumulatort, tak k nabijeni radiového dalkového
ovladani zafizeni solarROBOT pro a compact. VSechny prvky jsou integrovany do Ulozného
boxu.

Nabijeci stanice obsahuje jiz integrované napajeci prvky a vyse uvedeny rozsah dodavky.
Rukojet Ulozného boxu Ize pro snadnéjsi pfesun nebo pojizdéni prodlouzit (teleskopické
vedeni).

Dvé prihradky na akumulatory v Glozném boxu jsou vybaveny integrovanymi nabijeckami
pro nabijeni akumulatorQ. Prihrddky na akumulatory a nabije¢ky jsou vzajemné propojeny
podle stran. V dolni ¢asti montazniho plechu jsou vidét kontrolky nabijecCek pro
akumulatory.

Nad dvéma prihradkami na akumulatory je nabijecka pro akumulator radiového dalkového
ovladani. Ukazatel hladiny pfitom zobrazuje stav nabiti.

Chlazeni nabijeci stanice zajistuji dva ventilatory, které jsou umistény naproti sobé na
bocich UloZzného boxu.

Uvedenim do provozu USB zasuvky a 12V autozasuvky Ize nabijet rlizna zafizeni, napft.
smartphony.

Pfipojovacim kabelem 230 V se nabijeci stanice pfipojuje k sitovému napéti (230 V). Pouziti
prodluzovacich kabeld mdzZe vést k Ubytku napéti, coz mize ovlivnit funkci nabijeni.

Otvirdkem na lahve Ize otevirat lahve s korunkovym uzavérem.
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Upinaci popruh je uréen k upevnéni nabijeci stanice.
Doba nabijeni

- Akumulator 36 V/14 Ah cca 2,5 hodiny,
v zavislosti na stavu vybiti

- Akumulator pro radiové dalkové ovladani (603.238) cca 2,4 hodiny,
v zavislosti na stavu vybiti

Teplota
Provozovani nabijeci stanice je mozné pouze s funkénimi ventilatory a pri okolni teploté 5-
30 °C.

Pozadované napajeci napéti
230V, 50 Hz
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4.2 Typové a modulové stitky
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Oznaceni: C. artiklu:  PoloZka: Typovy Stitek:
hyCLEANER"®
h::LEANEH s0larROBOT® pro c €
L vrgs Machine Number: 952.032 / xxx
solarROBOT pro 952.032 ;ea " ;?)Tkl;/ Fidici E;::i};%lén:?;:ﬂlnn Eiém.vm
I S8
Oznaceni: C. artiklu:  PoloZka: Modulovy Stitek:
hyCLEANER® 705.199
solarROBOT pro Drive unit
Podvozek uprostied, Bateh:sococx Weight:15,5 kg
Podvozek (2 kusy) 705.199 vné ﬁ";‘f;;f;‘,‘,“;‘m‘;ﬁ&";: *K“*
I||I]IIIIII\III\III||I||||III|II||I|I|I\|I|I| (AT
705.199.XXX.XXXX
hyCLEANER® 705.130
solarROBOT pro Control unit
, vdici Batch:xxxxx Weight:16 kg
Ridici jednotka 705.130 Jf‘ea . ;iTk‘;, ridict ﬁ"&f;';‘;;.";'miﬁ stots
IHI'IIIIIIIIII\IIIII\II\IIIIII\ Wil
705.130.XXX.XXXX
hyCLEANER" 705.147
solarROBOT pro Brush unit
Kartacovy systém 1 100 mm  705.147 Ram kartace vlevo, Construstonoo vy OISk
/ 1300 mm (2 kusy) 705.127 bo&ni DYCLEANER Gmbi & Co, G
IHIIIIIIIIHII\III\IIIIIIIII!HI i
705.147.XXX.XXXX
hyCLEANER® 705.129
solarROBOTPro Hose guide
Batch: oo 10f 10
. , , . , , Construction:DD-MM-YYYY Weight:1,4 kg
Hadicového vedeni 705.129 Hadicového vedeni h cLEANEn Gth&Cu KG

I\IIII\IIIIIIIIIIIIIIIIIIII|I|||I T

9. XXX. XXXX
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5. Podminky prepravy a skladovani

5.1 Bezpecna preprava

PFi pfepravé na pojizdném voziku, napf. v rdmci provozniho arealu, musi trakcéni pasové
dopravniky lezet celou svou opérnou plochou na nosné plose pojizdného voziku.

Nosna plocha musi byt Cista, rovna a neklouzava.

Pojizdny vozik musi byt dimenzovan minimalné na nosnost 80 kg.

Pro bezpecCnou pfepravu na pfivésu osobniho automobilu, v zavazadlovém prostoru
osobniho automobilu, malého uzitkového vozu nebo nakladniho automobilu musi byt lozna
plocha také Cista, rovna a neklouzava.

PFi prepravé v silni¢nim provozu nebo na delsi vnitropodnikové vzdalenosti musi byt naklad
zajistén upinacimi popruhy. K tomu slouzi dva Uchyty na ridici jednotce.

Vzhledem k velmi nizké vlastni hmotnosti zafrizeni solarROBOT pro smi byt upinaci popruhy
pouzity pouze s maximalni taznou silou 185 daN.

Za zajisténi nakladu je vzdy odpovédny fidic.

Zarizeni solarROBOT pro neni urceno k upevnéni pomoci
racny. Pouzivejte vyhradné upinaci popruh se
svorkovym zamkem.

PFi pFilis velkém vynalozeni sily mdze dojit k poskozeni
stroje.

Pro piepravu se doporucuje kartacové systémy
nespojovat s podvozky.
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5.2 Skladovaci podminky

Zarizeni solarROBOT pro musi byt skladovano v suchu a bez mrazu.

Neni dlleZité, zda je stroj sestaveny nebo jsou kartacovy systém, ovladdani s regulaci
motoru a hadicové vedeni skladovany oddélené od podvozku.

Béhem skladovani neni tfeba provadét konzervacni prace.

Pozor:

Myci karta¢ nesmi byt pri skladovani ulozen na stétinach, protoze by se stétiny
mohly zdeformovat!

Pokud je kartacovy systém skladovan oddélené od podvozku, musi byt poloZzen na Sirokou
stranu ochranného krytu proti strikajici vodé. Viz obrazek. Aby se neposkrabalo nalakovani
nebo oznaceni, musi byt kryt s ochranou pfed rozstfikem polozen na ochrannou fdlii.
Toto plati i pro dalsi jednotlivé komponenty, které jsou skladovany oddélené od podvozku.

Akumulator musi byt vyjmut z Fidici jednotky.

Akumulatory je nutné kazdy meésic nabijet v prilozené nabijeci stanici.

Nejsou-li akumulatory spravné skladovany, mtize dojit k
jejich poskozeni. Vadny akumulator je nutné zlikvidovat
podle popisu v kapitole , Likvidace™.
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6. Lokalni pozadavek

6.1 Pripojeni

6.1.1 Napojeni na sit nabijeci stanice

C. artiklu: 705.177

a.

Rychlonabijecka 42V, 8 A:

Napajeci napéti: 230V AC, 50/60Hz
Nabijeci proud: 8A

Radiové dalkové ovladani - nabijeci stanice (603.043):
Napajeci napéti: 230 V/AC, 50 Hz
Prikon elektrického proudu: 35 mA

Nabijeci proud: 650 mA

6.1.2 Pripojka vody

Vodni hadice s minimalni jmenovitou svétlosti 2"

Tlak vody: minimalné 2 bar

maximalné 8 bar

Pritok vody: minimaln& 9 I/min

maximalné 25 I/min

Provozni média:

a.

Pouzivejte jen provozni vodu podle DIN 4046
76/160/EHS).

b. Pouzivejte pouze pfisady schvalené vyrobcem.

6.1.3 Hadicového vedeni

(analyza podle smérnice

Vodni hadice musi byt k zafizeni solarROBOT pro pfivedena shora nad solarni modul, aby
hmotnost hadice netahala za zafizeni solarROBOT pro.

6.1.4 Konstrukéni smérnice

Zajistovaci bod s minimalni mezi pevnosti 5 000 N musi byt stavebné zajistén nad
¢isténymi solarnimi moduly pro zajisténi proti padu zarizeni solarROBOT pro.
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7. Montaz

Uvedeni do provozu smi provadét pouze vyskoleny a
autorizovany personal.

Doporucuje se nasledujici pofadi montaze:
(1) Spojeni obou podvozkd s fidici jednotkou: viz dale
(2) Spojeni vedeni hadice s Fidici jednotkou: viz dale
(3) Spojeni kartd¢ovych systémul s ob&ma podvozky: viz dale

7.1 Spojeni obou podvozkl s Fidici jednotkou
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Predpokladem pro spojeni obou podvozkd s Fidici jednotkou je &isty podklad, aby nedoslo
ke znetisténi nasazenych trakénich pasovych dopravnika.

Jeden podvozek se postavi bo¢né pred Fidici jednotku tak, aby obé spodni drapky s
upinacimi Celistmi na Fidici jednotce zapadly mezi dvé pficné trubky podvozku.

Podvozek se mirné nakloni dopredu a fidici jednotka se zvedne za horni Uchyt.

Poté se na spodni rdmovou trubku @ 16 mm rovnomérné upnou dva plastové drapy s
pruzinovymi Celistmi.

Nyni se podvozek nakloni smérem k Fidici jednotce, dokud zamykaci zdmek nezapadne do
prislusného otvoru na fidici jednotce.

Montdz druhého podvozku na druhé strané fidici jednotky probiha ve stejném poradi.
N&sledné se zastréka pro napajeni pohonovych motor( ptipoji do pfisludné zditky fidici
jednotky.
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7.2 Spojeni vedeni hadice s Fidici jednotkou

Nejprve se oba holé vedeni hadice zasunou do pfislusného drzaku (na obou stranach ve
vnitfnim prostoru fidici jednotky).
Uprostied vedeni hadice je hadice se spojovaci zastrckou pro pripojku vody.

|

Poté se predni hol vedeni hadice spoji s fidici jednotkou pomoci kulového zajistovaciho
Cepu.
Nasledné se spojovaci zastrcka pripoji ke spojovaci objimce na Fidici jednotce.
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7.3 Spojeni kartacového systému s obéma podvozky

Nejprve se obé& zadni otvory drapl kartdcového systému nasadi rovnomé&rné na prisludné
horni rolny podvozk{. Za timto Ucelem je kartad€ovy systém naklon&n pod urcitym Ghlem.

Poté se kartaovy systém rovnomérné naklani dolt, dokud pfisludny polomé&r na spodnich
otvorech drapl karta¢ového systému nepftiléhd k vné&j$im rolndm obou podvozkd.

Pomoci zajistovacich &epl na excentrickych ¢epech zadnich rolen podvozkid lze nastavit
vySku kartaCového systému v 5 polohach.

Zastrcka vodni hadice se pripoji ke spojovaci objimce na fidici jednotce.

Nasledné se zastrcka pro napajeni motoru kartaCe zasune do pfislusné zdirky Fidici
jednotky.
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Optimalni hloubka ponofFeni myciho kartace je 20 mm (2
cm). PFilis hluboko nastavené kartace mohou negativné
ovlivnit distici vykon i dobu provozu na akumulator!
Nespravné nastavené kartace mohou zptsobit stiny

znecisténi.

=
=
=

Nebezpecdi zivota v dlsledku padajicich
casti!
PFi ignorovani provozniho navodu mohou padajici ¢asti

zafFizeni solarROBOT pro zplsobit smrt nezicastnénym
osobam nebo jinym Zivym organismim!

7 v s

Prectéte si a pochopte provozni navod!
Pouzivejte provozni navod!

Montaz provadéjte jen na rovnych horizontalnich
plochach!

Zarizeni solarROBOT pro zajistéte proti padu!
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8. Ovladani

8.1 Zvlastni bezpecnostni pokyny

Smrtelné nebezpecdi uduseni!

Volny pracovni odév miize byt vtazen otacejicimi se
O soucastmi. Mize to zplsobit zna¢na zranéni nebo

@ usmrceni!

= PFi praci se zafizenim

solarROBOT pro noste priléhavy pracovni odév!
= Udrzujte odstup od otacejicich se soucasti!
= Dlouhé vlasy stahnéte dozadu!

UPOZORNENI

Skody na zdravi zpisobené otacejicimi
se soucastmi!

Otacejici se soucasti mohou zplsobit zranéni!

= Udrzujte odstup od otacejicich se soucasti!
= Dlouhé vlasy stahnéte dozadu!
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8.2 Ovladaci prvky, ovladani radiového dalkového ovladani

C. artiklu: 603.239

6\ |1 14| 15 |16['\|17|“£ 2

© H
.
&
D
7 3 4 8 5
12 13 9
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8.2.1 Rozlozeni klaves

1. Tlacitko S1 - Zmeéna smeéru otaceni nasledného kartace
2.  Tlacitko S2 - Neobsazeno

3. Tladitko S3 - Smeér jizdy (I/1I drive dir)

4,  Tlacitko S4 - Rezim cisténi (mokré/suché cisténi)

5. Tlacitko S5 - Premosténi detekce okraje

6. Otocny spinac - Jemné sefizeni pfimé jizdy

7.  Otocny spinac - Regulator rychlosti (Speed)

8.  Joystick - Rizeni & zrychleni

9. Tlacitko - Autodrive

10. Tlacitko - Start

11. Kli¢ - Radiové dalkové ovladani Zap/Vyp

12. Tlacitko - Kartac¢ Zap/Vyp

13. Tlacitko s aretaci - Tlacitko nouzového zastaveni (General safe stop)
14. Tlacitko - Osvétleni displeje

15. Tlacitko - Neobsazeno

16. Tlacitko - Neobsazeno

17. Tlacitko - Neobsazeno

18. Tlacitko - Neobsazeno

Ovladani:

1. Tlacitko S1 - zména sméru otaceni nasledného kartace

Timto tlacitkem Ize zménit smér otaceni nasledného kartaCe. Oba kartaCe se nyni
otaceji stejnym smérem ve smeéru jizdy.

Smér jizdy

2. Tladitko S2

Neobsazeno
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3. Tlacitko S3 - smér jizdy (I/1I drive dir)

Invertovat smér jizdy:

Timto tlacitkem Ize zménit smér jizdy. Zafizeni solarROBOT pro jede ve
sméru jizdy 1.

Stisknutim tlacitka se rezim prepne na smér jizdy 2.

Tim se obejde couvani pomoci joysticku stisknutého dozadu.

Smeér jizdy je zobrazen na displeji radiového dalkového ovladani.

Pozor:
Zménu sméru jizdy je nutné pred rozjezdem zkontrolovat na displeji.
Nebezpeci padu!

Oznaceni sméru jizdy Oznaceni na displeji radiového
dalkového ovladani (603.239)
Smér jizdy 1 I drive dir.
Smér jizdy 2 IT drive dir.

4. Tlacitko S4 - rezim cisténi (mokré/suché cisténi)

Rezim cisténi:

Timto tlacitkem Ize prepinat mezi rezimy cisténi:

Rezim 1: mokré cisténi

Rezim 2: suché cisténi

Rezim 1 je urlen pro mokré Cisténi. Tento rezim je na displeji radiového dalkového
ovladani (603.239) zobrazen jako ,wet cleaning".

Stisknutim tlacitka se pfepne do rezimu 2 pro suché cisténi.

Tento rezim je na displeji radiového dalkového ovladani (603.239) zobrazen jako
»dry cleaning®.
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5. Tlacitko S5 - premosténi detekce okraje

Premosténi detekce okraje:
Zarizeni solarROBOT pro je vybaveno senzory, které zastavi stroj, jakmile dosahne

okraje plochy.

Pri aktivaci detekce okraje vibruje radiové dalkové
ovladani pulzné.

Stroj lze opét odjet zpét smérem k ploSe. Pres okraj plochy je vSak smér jizdy
softwaroveé zablokovan.

Timto tladitkem lze senzory premostit, aby bylo mozné prejet mezery a servisni
cesty do 300 mm.

PFi pFemosténi detekce okraje vibruje radiové dalkové
ovladani pulzné.

Jakmile je prekazka prekonana, musi byt tlacitko pro pfemosténi detekce okraje
ihned uvoln&no. Jinak zlstane detekce okraje deaktivovéna, dokud nebude tladitko
S5 uvolnéno.

Nebezpeci zivota v dlsledku padajicich casti!

Pfi nedodrzeni ohrozujete sebe nebo Zivot ostatnich.

= Obsluha musi stroj opatrné odklonit od okraje.
= Tlacitko pro pfemosténi uvolnéte po pirekonani prekazky.

6. Otocny spinac - jemné sefizeni pfimé jizdy

Timto oto¢nym spinac¢em lze jemné sefidit pfimou jizdu.

Pfi jizd& rovnobézné se sklonem ¢&isté&né plochy mizZe stroj vlivem sily svahu mirné
sjizdét dold.

Pokud by stroj mél vybocovat do strany od sméru jizdy, lze oto¢ny spinac pro jemné
sefizeni pouzit v opacném sméru, aby byl zachovan pfimy smér jizdy.

To Ize vyuzit i béhem pouzivani funkce Autodrive (bod 9.2.9).
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7. Otocény spinac - regulator rychlosti (Speed)

Timto otoénym spinacem lze plynule nastavit rychlost.
~Max" zde oznacuje maximalni rychlost a ,,Min"* minimalni rychlost.

Zadani probihd v redlném case. Obsluha je zodpovédna za to, Ze ptizplsobeni
rychlosti bude provadéno opatrné a v bezpecném prostredi. Pfi zvysené rychlosti
hrozi nebezpeci uklouznuti.

Nebezpecdi zivota v disledku padajicich casti!
PFi nedodrzeni ohrozujete sebe nebo zZivot ostatnich.
= Rychlost musi byt pfizplisobena mistnim podminkam.

(Povétrnostni podminky, stupen znecisténi, druh
znecisténi atd.)

8. Joystick - Fizeni a zrychleni
Timto joystickem se ovlada solarni robot.
Cim vice je joystick vychylen v urc¢itém sméru, tim rychleji se stroj pohybuje. Pohyb
joysticku do stran zpUsobuje rotaéni pohyb stroje.

Smeér joysticku Pohyb stroje

* Pfimo vpred
Couvani
PFimo vpred s obloukem doleva

Couvani s obloukem doleva

w
’ Pfimo vpred s obloukem doprava
W

Couvani s obloukem doprava

Pozor:
Pomoci tlacitka S3 Ize smér jizdy invertovat!
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9. Tlacditko — Autodrive

Tato funkce mdzZe byt pouzita pouze tehdy, kdyz je stroj ovladdan joystickem pfimo
vpred nebo pfimo vzad.

PFi souCasném stisknuti joysticku a tlacitka pro funkci Autodrive zazni kratky
zvukovy signal.

Nyni Ize joystick i tlacitko uvolnit a stroj pokracuje v jizdé ve zvoleném sméru
(vpred/vzad).

Autodrive se zastavi, jakmile stroj dosdhne okraje plochy a jeden ze senzord
detekce okraje sepne, nebo kdyz je joystick posunut vpred ¢i vzad.

Béhem aktivni funkce Autodrive sviti dvé LED diody vlevo od displeje radiového
dalkového ovladani.

Silnym otocenim fizeni (vpravo/vlevo) se funkce Autodrive ukondi.

Jemné zasahy do Fizeni jsou stale mozné.

Béhem funkce Autodrive musi byt stroj neustale
sledovan obsluhou, aby se predeslo moznym
nebezpecnym situacim!

10.Tlacitko — Start
Tlacitko pro spusténi jednotky slouzi k pfihlaseni a propojeni ovladani s radiovym
dalkovym ovladanim.
Podrobny popis naleznete v kapitole ,Uvedeni do provozu"

11.Kli¢ - radiové dalkové ovladani zapnuto/vypnuto
Radiové dalkové ovladani funguje vyhradné s klicem.
Pro zapnuti radiového dalkového ovladani musi byt kli¢ zasunut. Podrobné&jsi popis
naleznete v kapitole ,Uvedeni do provozu".

12.Tlacitko — zapnuti/vypnuti kartace
Rotaci kartacového systému Ize zapnout nebo vypnout timto tlacitkem.
PFi zapnuté rotaci sviti dvé LED diody vpravo od displeje radioveho dalkového
ovladani. (OBRAZEK se SIPKOU)

13.Tlacitko s aretaci - tlacitko nouzového zastaveni
Stisknutim tla¢itka nouzového zastaveni je napajeni motort okamzité odpojeno.
ProtoZe se jedna o aretacni spinac, je nutné jej otocit ve sméru hodinovych rucicek,
aby se vratil do vychozi polohy a bylo mozné stroj znovu pouzit.

14.Tlacitko — podsviceni displeje

Timto tlac¢itkem se na 20 sekund zapne podsviceni displeje na radiovém dalkovém
ovladani.
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15.Tlacitko
Neobsazeno
16.Tlacitko
Neobsazeno
17.Tlacitko
Neobsazeno
18.Tlacitko

Neobsazeno
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8.3 Zobrazovaci a varovné zarizeni

8.3.1 Displej radiového dalkového ovladani

EDGE _ STOP

=T i o
www.hycleaner.de

Radek 1:

Stavova zprava hyCLEANER®

Radek 2:
Senzor detekce okraje aktivovan ve sméru jizdy (I/1I)

Radek 3:
Smér jizdy (I/1I)

Radek 4:
Jizdni rezim (mokro/sucho)

Radiové spojeni:

Kvalita radiového spojeni
Akumulator:

Stav nabiti akumulatoru (radiové dalkové ovladani)
AutoDrive:
e obé LED diody sviti = AutoDrive aktivni
pRIVE ON obé LED diody nesviti = AutoDrive deaktivovan

obé LED diody sviti
ON obé LED diody nesviti

Rotace kartace zapnuta
Rotace kartace vypnuta

Detekce hran: Ctyfi LED diody blikaji = Senzor detekce okraje
e aktivovan
EDGE _ STOP Ctyfi LED diody neblikaji = Senzor detekce okraje neni
——— aktivovan

Podsviceni displeje:
Na Celni strané je tlacitko pro podsviceni displeje.
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8.3.2 Displej stroje

4

PFi kazdém spusténi (viz nize) stroje se zobrazi Uvodni obrazovka.

Displej Vyznam

Uvodni obrazovka - radiové dalkové

ovladani neni pripojeno: Nouzové zastaveni aktivni / radiové dalkové
| ovladani neni pfipojeno

Rezim cisténi (mokro/sucho)

Uvodni obrazovka - radiové dalkové
ovladani pripojeno: Stav nabiti akumulatoru v % a mV
&3 ] Rezim cisténi (mokro/sucho)

Verze hyCLEANER®
Verze displeje

I?atum
Cas

Aktudlni stoupani/stoupani

Stav spinani ultrazvukovych senzor{

Hodnota udava vykon
Hodnoty tFi teplotnich senzorl

Hodnota udava vykon kartace
Zobrazeni elektrického proudu

Hodnota udava vykon kartace
Zobrazeni elektrického proudu

Zobrazeni elektrického proudu podvozkd
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Dalsi polozky nabidky je mozné zobrazit na displeji.

K tomu je tfeba podrzet tlacitko ,OK", dokud se na displeji nezobrazi Menu 1 a neozve se
akusticky signal.

Jednotlivé obrazovkové strany lze prepinat pomoci Sipek.

Tlacitkem C Ize kdykoli opustit menu a vratit se na Uvodni obrazovku.

Zdroj: innotronic Elektronische Systeme GmbH, hyCLEANER GmbH & Co. KG LC-Display
20210322-1, duben 2021

8.4 Uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu smi provadét pouze vyskoleny a
autorizovany personal.

Pfed kazdym uvedenim solarROBOT pro do provozu musi byt vSechny Srouby pevné
dotazeny.

Dale je tfeba dbat na to, aby byla mechanicka aretace ridici jednotky a vedeni hadice
zajisténa kulovym zajistovacim ¢epem.

Spojeni a aretace podvozk s Fidici jednotkou musi byt zajistény ptislusnymi zamky. Museji
byt provedeny vSechny zasuvné spoje vodni hydrauliky a elektroinstalace.

Pfed kazdym uvedenim do provozu solarROBOT pro je tfeba zkontrolovat funkcnost
detekce okraje.

Zapnuty solarROBOT pro stoji bud' zvySené, nebo na prepravnim voziku. Nejprve se tlacitko
»~OK" podrzi po dobu 2 sekund. Zobrazeni na displeji se zméni a ozve se akusticky signal.
Pomoci Sipek na displeji se nasledné prejde na obrazovkovou stranu ,Sensors". Na tomto
zobrazeni je zobrazen stav vdech 4 senzord detekce okraje. Pokud solarROBOT pro
napnklad stoy na prepravnim voziku, je stav senzord zobrazen jako ,NOK®".

Pro ovéreni funkénosti Jednotllvych senzord se zkudebné pod kazdy senzor ptiloZi predmet
napr. kus papiru, ktery ma simulovat pIochu Pokud T =

se indikace testovaného snimace zméni z ,NOK" na 7
,OK., Je tento snimac funkeni. | NOE Senzars Ok
Pouziti solarROBOT pro je zakazano, pokud je stav Mk
trvale ,NOK" nebo je jeden ¢&i vice senzorl vadnych. :
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8.4.1 Spusténi solarROBOT pro

PFi vypnutém radiovém dalkovém ovladani musi byt do dalkového ovladani vlozen nabity
akumulator.

Je tfeba zkontrolovat, zda je cervené tlacitko nouzového zastaveni aretovano.
Pokud je tlacditko nouzového zastaveni aretovano, je nutné jej odblokovat
otocenim tlacitka.

Spusténi fidici jednotky solarROBOT pro:
1. Zapnutim akumuldtord se spusti solarROBOT pro a zobrazi se Gvodni obrazovka.

Spusténi a prihlaseni radiového dalkového ovladani:

Kli¢ (11) radiového dalkového ovladani je zasunut.

Startovaci tlacitko (10) stisknéte na jednu sekundu - displej se spusti.

Startovaci tlacitko (10) kratce stisknéte — navaze se spojeni s fidici jednotkou.
Spojeni navazano. Pomoci radiového dalkového ovladani se ovladaji jednotlivé
funkce solarROBOT pro.

AN
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8.4.2 Spusténi nabijeci stanice hyCLEANER 36 V

) s
\__)\ (1) Ulozny box (703.445)
i Y
(s) (2)  Pihradka na akumulator (603.086)
@ (3) Nabijecka pro radiové dalkové
ovladani

»0 @)

(603.254)

USB zdsuvka 12-24 V (603.321)

2 7N (5) Otvirdk na lahve (703.448)
- ==
(6) Pfipojovaci kabel 230V, 2 m
L~ (603.261)
&
(7) Stru¢ny navod k obsluze (704.065)
(8) Montdazni plech (301.265)
N
Q/' (9)  Ventildtor (603.265)
o, (10) Studena pristrojova zasuvka
n) (603.260)
(11) Nabijecka 36 V/6 A (603.256)
(a) Kontrolka

(Nabijecka 36V 6A akumulator
(603.256))
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Pred kazdym uvedenim do provozu

1. Zkontrolujte, Ze strany nabijeci stanice, na kterych jsou umistény ventilatory (9),
maji vzduchovou mezeru alespon 10 cm k nejblizsi prekazce.
o Vzdalenost mensi ne?z 10 cm miZe vést k prehFati nabijeci stanice, protoze
teply vzduch nemuZe byt ventilatory dostate¢né& odvadén.

2. Ujistéte se, ze prihradky na akumulatory (2) a USB zasuvka s
zasuvkou do automobilu (3) jsou bez cizich téles.
o Cizi télesa mohou zpUsobit, Ze akumuldtory nebudou nabijeny.
o Cizi télesa mohou zpUsobit podkozeni nabijeci stanice nebo jednotlivych
prvkd.

Uvedeni do provozu

Obecné:

PFfi kazdém uvedeni do provozu zkontrolujte funkci ventiladtor( vizualni kontrolou.
Pokud ventilatory nefunguji, nesmi se akumulator nabijet.

Jedna se o stfidavé napéti 230 V. Zafizeni neni vhodné pro déti.

Bezpecnostni pokyny

Zajistéte stabilni umisténi nabijeci stanice, aby nemohlo dojit k jejimu prevraceni.
- MUze dojit k po&kozeni nabijeci stanice nebo jednotlivych prvka.

Zajistéte, aby se do ventilatorl nedostala st¥ikajici voda.
- MUlze dojit k po&kozeni nabijeci stanice nebo jednotlivych prvka.

Vyhnéte se provozu nabijeci stanice na pfimém slunec¢nim zareni.
O v e v v s 7. ’ .
- Muze dojit k prehrati nabijeci stanice.
O v s v ’ 7. Ve M . M r o
- Muze dojit k poskozeni nabijeci stanice nebo jednotlivych prvku.

Chrante nabijeci stanici béhem provozu i pfi skladovani pred destém a vlhkosti.
- MUze dojit k pogkozeni nabijeci stanice nebo jednotlivych prvkd.

Nabijeci stanici nepouzivejte v blizkosti hotlavych plynl, rozpoustédel nebo par - nebezpedi

vybuchu!

d

Nebezpecdi zivota v dlsledku
elektrického soku!

-
[

@ Mize vést ke smrti nebo vaznému zranéni.

= Pred kazdym otevienim nabijeci stanice odpojte
sitovou zastréku od elektrické sité.

= Opravy a udrzbarské prace smi provadét pouze
kvalifikovany odborny personal.

Stav Unor 2025




hyCLEANER® Strana 61 z101__

made in

Smrtelné nebezpecdi v pripadé vybuchu!

Muze vést ke smrti nebo vaznému zranéni.

= Prectéte si a pochopte provozni navod!
= Spravné pouzivani akumulator a nabijeci stanice

9.5 Nabijeni akumulatord 36 V/14 Ah

Uvedte nabijeci stanici do provozu tak, Ze studenou pfistrojovou zasuvku (10) pfipojite
pomoci dodaného pfipojovaciho kabelu (6) k pozadovanému napajecimu napéti.
- Kontrolka (a) sviti zelené. Nabijec¢ka (11) je pfipravena k provozu.

Zapnéte vybity akumulator a zasurite jej az na doraz do pfihradky na akumulator (2).
- Kontrolka (a) po kratké dobé sviti cervené. Akumulator se nabiji.

Akumulator je pIné nabity a Ize jej vyjmout.
- Kontrolka sviti zelené.

Po vyjmuti akumulatoru kontrolka sviti zelené.
- Nabijec¢ka (11) je pfipravena k provozu.

Pokud se akumulatory delsi dobu nepouzivaji, napriklad
béhem zimni prestavky, musi byt akumulatory
nejpozdéji jednou za mésic dobity.

Nabijeni akumulatoru radiového dalkového ovladani (603.238

Uvedte nabijeci stanici do provozu tak, Ze studenou pfistrojovou zasuvku (10) pfipojite
pomoci dodaného pfipojovaciho kabelu (6) k pozadovanému napdajecimu napéti.
- Power-LED sviti zelené&, indikator stavu nabiti nesviti:
Nabijecka pro radiové dalkové ovladani (3) je pfipravena k provozu. Viz obrazek 1.

Vlozte akumulator do nabijecky pro radiové dalkové ovladani (3).
- Power-LED sviti zelené, indikator stavu nabiti (Charger-LED) sviti zluté:
Akumulator se nabiji. Viz obrézek 1.

Akumulator je plné nabity a Ize jej vyjmout.
- Power-LED sviti zeleng, indikator stavu nabiti nesviti. Viz obrazek 1.
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Po vyjmuti akumulatoru sviti Power-LED zelenég, indikator stavu nabiti nesviti. Viz obrazek
1:
- Nabijecka pro radiové dalkové ovladani (3) je pfipravena k provozu.

CHARGER
LED

POWER LED
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Obé moznosti nabijeni a USB zasuvka mohou byt
pouzivany soucasné.
Viko nabijeci stanice musi byt béhem provozu nebo
nabijeni uzavieno. Ventilatory zajistuji dostateéné
chlazeni.

- Vniknuti strikajici vody je omezeno.

Nabijeci stanice ,,hyCLEANER® 36 V" je urcena
vyhradné pro nabijeni radiového dalkového ovladani a
akumulatorid ,,36 V/14 Ah".

Nabijeci stanici pouzivejte pouze v suchych
mistnostech. Chrante pred prachem, teplem (> 30 °C),
pFimym slunec¢nim zafenim a vysokou vzdusnou vihkosti
(> 80 % rel.).

K obsluze nabijeci stanice smi byt pouzita pouze
vyskolena a poucena obsluha.
Viz kapitola ,,Povinnosti provozovatele".

Ventilacni otvory béhem provozu nikdy nezakryvejte!

Nabijeci stanici Cistéte pouze suchym hadfiikem.
Do nabijeci stanice nesmi vniknout Zzadné kapaliny!

Nabijecku je nutné pied kazdym pouzitim zkontrolovat
na poskozeni!

V pripadé poskozeni nebo poruchy musi byt zafizeni
okamzité vyFazeno z provozu!

Zabraiite jeho opétovnému uvedeni do provozu!

Opravy sméji provadét jen autorizované firmy nebo
vyskoleny odborny personal.
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9. Prislusenstvi

V nasledujicim textu je prislusenstvi vyjmenovano a popsano. Kombinaci téchto polozek

v ’ e v ’ P ’ O v
se solarROBOT pro meni celkova hmotnost a rozlozeni hmotnosti jednotky. Tim se muze
zmeénit manipulace se strojem a jizdni chovani.

Varovani
Nebezpecdi padu / padajici predmeéty!

Mize vést ke smrti nebo vaznému zranéni.

= Zajisténi proti padu / ochrana proti padu
= Zajistéte pracovni prostor.
= Osobni ochranné vybaveni
= PFectéte si provozni navod.

9.1 Trakéni pasovy dopravnik — kiize 1 980 mm

C. artiklu: 703.406

5—®

\_\ min 5°C

g A_max 25°

Trakéni pasovy dopravnik kize 1 980 mm umozfiuje solarROBOT pro - diky svym
fyzikalnim vlastnostem - pracovat na mokrych a kluzkych povrsich az do stoupani 25°.
Trakcni pasovy dopravnik Ize pouzit od okolni teploty 5 °C.

Zejména pri ¢idténi velkych nebo silné zneéisténych soldrnich modull je vhodné véas
vymeénit trak¢ni pasové dopravniky. Pfi nadmérném znecisténi hrozi nebezpeci uklouznuti.

Misto pouZziti:

Stoupani 0-25°
Venkovni teplota 0Od 5 °C

Pozor: Prilnavost zavisi na stavu povrchu a stoupani plochy.
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Pokyny k &isténi a Udrzbé kozenych trakénich pdsovych dopravnikd:

Kozené trakcni pasové dopravniky jsou velmi citlivé na teplotu.

Proto je nutné dodrzovat nasledujici pokyny k Cisténi a udrzbé:

Trakéni pdsové dopravniky smi byt ¢istény pouze mycim prostiedkem bez tenzidd.
Nespravné pouziti myciho prostfedku s tenzidy vede ke zni¢eni bun&&né struktury kize
(zmydelnaténi).

Tim se ztraci pfilnavost trakénich pasovych dopravnikl a vyrazn& se sniZuje jejich
zivotnost!

Pozor:

Trakéni bézici pasy nikdy neperte pri teplotach vyssich nez 30 °C, ani je
nevysusujte teplem!

Pro rucni ¢isténi doporucujeme pouziti PAD-Cleaneru (962.046; 962.069). V kapitole ,,PAD-
Cleaner" jsou uvedeny pokyny k pouziti a varovani pred nebezpecim.

Po vycisténi je nutné trakcni pasové dopravniky oplachnout Cistou vodou a vyzdimat. K
tomuto ucelu doporucujeme pouziti Cisticiho kbeliku na trakéni pasové dopravniky.

9.2 Trakcéni pasovy dopravnik — neopren 1 980 mm

C. artiklu: 703.408

E Min10° C

E L\_max. 10°

S

Tento trakéni pasovy dopravnik Ize pouzit vSude tam, kde je solarROBOT pro provozovan
bez vody do maximalniho stoupani 10°. Diky materialu neopren je Cistici naro¢nost velmi
nizkd, protoze suché necistoty (napt. pisek) nepronikaji do trakénich pasovych dopravnikd.

Misto pouZziti:

Stoupani (na suchych plochach) 0-10°
Venkovni teplota 0Od 10
°C

Pozor: Tento trakéni pasovy dopravnik okamzité ztraci prilnavost ve vihkém nebo
mokrém stavu. Hrozi nebezpeci sklouznuti!
Prilnavost zavisi na stavu povrchu a stoupani plochy.
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9.3 Trakc¢ni pasovy dopravnik — guma, casti

C. artiklu: 705.171

po
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Tento trakéni pasovy dopravnik umoznuje solarROBOT pro pracovat na mokrych a kluzkych
povrsich az do maximalniho stoupani 25°. Trakéni pasovy dopravnik lze pouzit od okolni
teploty 10 °C.
Misto pouZziti:

Stoupani 0-25°
Venkovni teplota Od 10
°C

Pozor: Prilnavost zavisi na stavu povrchu a stoupani plochy.
Oznameni: Je zapotrebi vice casti.
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9.4 PAD-Cleaner 1L / 10L

C. artiklu: 962.046
C. artiklu: 962.069

ENKER

(PAD-CLEANER 1L)
(PAD-CLEANER 10L)

Strana67z101_

Technickeé informace /
’5‘ bezpeé&nostni rady

[+] <

. \ d Znageni GHS: Pozor

PAD Cleaner obsahujo podls

nafizeni ES é 648[2

PAD Cleaner

Zur Reinigung der Traktionslaufbander der Produktserie

hyCLEANER®

90296 "ON-MY * 0139 :9p0D-S1D + | :(ou0d) Hd

Inhalt:

1 OOOmI

kyseliny, stablllzaitory

Made in Germany

[l

Jen pro prumyslové pouziti

Pg_uilgf

1. Cisténi rukou

Dévkovani: 500 ml dos PAD Cleaner
smichejte v nadobé s 10 litry vlazné vody. V
této nadobé ponechte trakéni bézici pasy
namoéené cca 30 minut. Mezitim trakéni
bézici pasy ruéné promnéte.

2. Nasledné oSetfeni
Trakéni bézici pasy oplachnéte Eistou vodou
a poté vyzdimejte.

Usage:

1. Cleaning by hand

Dosage: Add 500 mi of PAD Cleaner to
a bucket with 10 liter of warm water.
Leave the driving pads in the bucket for
approximately 30 minutes. Knead the
driving pads by hand from time to time.

2 Aftertreatment
Rinse the driving pads with cloar water.
Wring them out

Pozor
Warning

Pokyny tykajici se nebezpeci:
Zpusobuje tézké podrazdéni o&i

Hazard statements:
Causes serous eye rritaton

Bezpecnostni pokyny
Pouzivejte y
odév / ochranu zraku ochranu oblléeje
PRI KONTAKTU S OCIMA

Nékolik minut opatrné vyplachuju vodou.
Podle moznosti vynde]ln pi‘ipadn

y. P
Pokud podraidénl oél pfetrvava Poradte
ses
pomoc...

Precautionary statements:

Weoar protective ?lmo protective
cloths }ﬂzo rotection’ face protecthon
FINE NSe cautiously with water
for several mnutes. Remove contact
lenses, I present and @asy 10 0o
Continue rinsing

It eyo rraton porsists: Get medical
advice attention

Ing. G. Linker GmbH, Chemische Fabrik - Am Leveloh 20 - D-45549 Sprockhovel
Tel.: +49/(0)2324'9798-0 « Fax: +49/(0)23249798-98 « Email: info@linker.de « Internet: www.linker.de

PAD-Cleaner 1L a PAD-Cleaner 10L jsou specialné uréeny pro cisténi kozenych trakcnich

pasovych dopravnika.
Pouziti:

1. Cigténi rukou

500 ml PAD-Cleaneru pridejte do nadoby s 10 litry vlazné vody (pod 30 °C). V
této nadobé ponechte trakcéni bézici pasy namocené cca 30 minut. BEéhem doby
plsobeni nékolikrat trakéni pasové dopravniky ruéné vyzdimeijte.

2. Nasledné osetfeni
Trak¢ni pasové dopravniky oplachnéte Cistou vodou a vyzdimeijte.

Tento myci prostfedek je doporucen pro efektivni ¢isténi kozenych trakénich pasovych

dopravnikd.

y

AN
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9.5 Cistici kbelik

C. artiklu: 962.040

S Cisticim kbelikem lIze cisténi trakcnich pasovych dopravnik( provadét pfimo na stavbé.
Cistici kbelik na trakéni pasové dopravniky ma objem naplné 15 I.

Pozor:

Trakéni bézici pasy nikdy neperte ve vodé s teplotou vyssi nez 30 °C, jinak miize
dojit k poskozeni usné!

Dale nesmi byt pouzity myci prostredky s tenzidy, protozZe by doslo k poskozeni
bunécné struktury kiize!

V horni ¢asti Cisticiho kbeliku jsou umistény 2 valce.
Na levé strané kbeliku je na dné vystupek, kterym lIze kbelik upevnit.
Pomoci rolovaciho mechanismu se trakéni pasové dopravniky vyzdimaji.

Vyzdimani:

- Jeden konec trakéniho pasového dopravniku se vlozi mezi oba valce a drzi se asi 10
cm nad valci.

- Pravou nohou se seslapne pedal, ¢imz se valce pevné pfitlaci k trakénimu pasovému
dopravniku.

- Trakeni pasovy dopravnik se vytahne mezi valci nahoru a pfitom se vyzdima.

Toto vyzdimani by se mélo nékolikrat opakovat.

PFi opakovaném vyzdimani je nutné vyménit odpadni vodu za Cistou.
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9.6 Navijak hadice 25 m

C. artiklu: 705.134

FE 7 VN T

Hadicovy navijak tvofi hadicovy buben s 25m hadici. Hadici buben je volné otocny a je
namontovan na ramu se 3 pfickami. Tyto 3 pficky jsou, stejné jako standardni vedeni
hadice (705.129), stejné v usporadani sestavy i rozmérech.

MontdZ se provadi stejnym zplsobem jako montaZ vedeni hadice. Viz kapitola ,Spojeni
vedeni hadice s ridici jednotkou".
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9.7 Doplnkové dily pro stacionarni pouziti vedeni hadice nebo
navijaku hadice

C. artiklu: 705.135

Doplrikové dily se skladaji v podstaté ze 3 dvojitych sacich pfisavek, na jejichz stfedu je
vzdy pripevnéna obdélnikova bota s pruzinovym zdpadkou.

Tyto 3 boty Ize nasadit a zajistit bud’ na 3 pri¢ky vedeni hadice, nebo na 3 pricky navijaku
hadice 25 m.

Timto zplsobem Ize na solarni modul pfipevnit hadicové vedeni nebo navijék hadice 25 m.
K upnuti dvojitych sacich pfisavek slouzi pfislusné ru¢ni paky na prisavkach.

K pfislusenstvi s Cislem artiklu 705.135 patfi zasuvné armatury, které umoznuji spojeni
hadicového navijaku 25 m s vedenim hadice na solarROBOT pro.
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9.8 Kartacovy systém v kombinaci s posunutym usporadanim
kartacového systému

C. artiklu: 705.124 a 705.144

Pro oba kartacové systémy 1 100 mm a 1 300 mm je mozné pouzit jako prisluSenstvi
posunuté usporadani. Tim se Sirka Cisténi zvétsi na 2 000 mm s kartaci 1 100 mm nebo na
2 400 mm s kartaci 1 300 mm. Prislusenstvi posunuté usporadani se montuje vzdy vpredu
a vzadu v posunuté poloze na podvozky.

K tomuto Gcelu je k pfislusnému pripojeni na strané motoru kartdCového systému
priSroubovana vzdy jedna ty¢ pro vyosené usporadani. Spojeni kartaCového systému s
drépy na plastovych rolndch ¢&elni strany podvozkl se provadi stejné jako u standardni
vybavy. Vysku drapu na tyci pro vyosené usporadani Ize nastavit pomoci Sroubového spoje.
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9.9 Akumulator 36 V/14 Ah jako nahradni akumulator

C. artiklu: 603.084

Nasazenim dalich ndhradnich akumulator( se vyrazné zvysuje efektivita solarROBOT pro.
Zatimco jeden par akumulatorl se nabiji, miZe byt solarROBOT pro déle provozovan s
nahradnimi akumulatory.

9.10 Jerabovy hak

C. artiklu: 203.009

Jerdbovy hdk se pouzivd k tomu, aby bylo mozné solarROBOT pro pomoci zvedaciho
zafizeni zvednout na solarni modul.

K tomu se na horni oko jefabového hdku pfipevni lano, které je spojeno se zvedacim
zarizenim.

Obsluha zavede spodni, zahnuty konec jefabového haku pohodiné do otvoru horniho
kotviciho bodu vedeni hadice (705.067 nebo jiného volitelného vedeni hadice).

Poté se zvedacim zafizenim solarROBOT pro zvedne a umisti na solarni modul urceny k
cisténi.

Jerabovy hak Ize dale pouzit jako fidici ty¢ pro volitelny prepravni vozik.
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9.11 Prepravni vozik solarROBOT pro

C. artiklu: 705.160

S prepravnim vozikem solarROBOT pro je mozna pohodlnd preprava solarROBOT pro.
Zejména je mozna preprava bez kontaktu trak&nich pasovych dopravniki se zemi.

Upevnovaci bod
Pfepravni vozik - vozidlo

Na hlinikové podlahové desce jsou umistény 4 Uzké podélné otvory a 2 ohyby smérem
nahoru. Tyto zajistuji, Zze se Fidici jednotka vycentruje uprostfed pfepravniho voziku a
zabranuji horizontalnimu posunu fidici jednotky béhem prepravy.

V zadni ¢asti prepravniho voziku jsou 2 pevna kolecka (kazdé kolo @ 200 mm).
V predni ¢asti prepravniho voziku jsou 2 Fiditelna kolecka (kazdé kolo @ 200 mm) s aretaci.

Pro zajisténi prepravniho voziku se solarROBOT pro ve vozidle béhem pfepravy je nutné
prepravni vozik upevnit pomoci upinacich popruhl k uréenym ok{m. Viz upeviiovaci body
v grafice.

Zarizeni solarROBOT pro neni uré¢eno k upevnéni pomoci
racny. Pouzivejte vyhradné upinaci popruh se
svorkovym zamkem.

Pii pfFilis velkém vynalozeni sily mtize dojit k poskozeni
stroje.
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9.12 Sada ochrany proti vychodo-zapadnim vliviim solarROBOT pro
C. artiklu: 705.180

Pro cisténi FV zafizeni v konfiguraci vychod-zapad je volitelné k ochrané protilehlych
solarnich modull k dispozici sada ochrany proti vychodo-zédpadnim vlivim.

Sada se sklada vzdy ze 2 ochrannych prvkid proti vychodo-zapadnim vlivim na kazdou
kartac, které se montuji vlevo a vpravo na kartaCe pomoci excentrickych upinacich pak.
Ochrana proti vychodo-zapadnim vliviim zvedne karta¢ dive, nez se kryt myciho kartace
mizZe dostat do kontaktu s povrchem protilehlého panelu. Tim se zabrani kontaktu a
predejde se poskozeni.

Pozor: Ochrana proti vychodo-zapadnim vlivim nesmi byt pouZivédna jako dodate¢né
vedeni pro trvaly pohyb opé&rného kole¢ka po sousednim panelu. Po dobu zvednuti mize
byt snizen &istici vykon, protoze karta¢ je kvdli ochrané zvednut.

X
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9.13 Odstranovac lisejniki

C. artiklu: 705.205

Odstrafiovac lidejnikd , Dirt Force" je uréen pro technické ¢&isténi solarnich paneld se silnym
znetisténim, napriklad pfi napadeni lidejniky. Odstrafiovad lidejniki se zavési do
solarROBOT pro misto predniho kartdée. Druhy kartac zOstava zavégen jako protizavazi. V
pripadé potieby lze karta¢ pouzit k dodatecnému docisténi plochy, nebo jej alternativné
nastavit do nejvyssi polohy, aby nedochazelo ke kontaktu Stétin s povrchem.

Délka: cca 1180 mm
Sirka: cca 520 mm
Vyska: cca 375 mm
Hmotnost: cca 18 kg
Max. pFipustny tlak vody: 110 bar na manometru odstrafiovace lidejnikd
Min. potfebné mnozstvi vody: 20 I/min
Min. teplota vody: 5¢°C
Max. teplota vody: 21 °C
Max. Uhel sklonu*: Jizda ve sméru sklonu 20 ° (47%)
(*zavisi na stupni znecisténi) Jizda napti¢ smérem sklonu 20 ° (47%)
Zadni najezdovy uhel 30 ° (58%)
Pfedni najezdovy Uhel 30 ° (58%)

Pouziti jakychkoli vodnich pfisad se obecné
nedoporucuje.

Odstranovac lisejniki je povolen pouze v kombinaci s
trakénim pasovym dopravnikem - guma dle kapitoly
~PFislusenstvi".
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Varovani

Nebezpedi zranéni!
Rotujici vysokotlaky paprsek rotacni trysky miize
zplsobit tézka zranéni.
= Vysokotlaky paprsek nikdy nesméfujte na osoby
nebo zvirata.
= Dodrzujte bezpecnostni opatFeni pFi praci s
vysokotlakymi Cistici.

9.13.1 Vysokotlaky cCisti¢ a vysokotlaka hadice

Odstrafiova¢ lidejnikd neni napdjen pfivodem vody solarROBOT pro, ale pro provoz
vyZaduje vysokotlaky Cisti¢ a odpovidajici vysokotlakou hadici.

PFi vybéru vysokotlakého Ccistice je tfeba zohlednit tlakové ztraty vysokotlaké hadice.
Tlakové ztraty zavisi na vnitfnim priméru a délce vysokotlaké hadice, viz tabulka tlakovych
ztrat.

Tlakova ztrata (bar) / metr

|Dopravované Vhitini primér {jmenovita svétlost)
I/min | Vh 8 6,0 mm e e S 12,0 mm i 15,0 mm e 18,0 mm
4,8 mm 6,4 mm | 8,0 mm | 9,5 mm 12,7 mm 15,9 mm

18| 1.080] 5,59 1,83 1,33 0,44 0,18 0,06 0,04 0,02 0,01
19| 1.140| 6,23 2,04 1,48 0,48 0,21 0,06 0,05 0,02 0,02
20| 1.200f 6,91 2,26 1,64 0,54 0,23 0,07 0,05 0,02 0,02
21| 1.260] 7,62 2,50 1,81 0,59 0,25 0,08 0,06 0,03 0,02

22| 1.320 2,74 1,98 0,65 0,28 0,09 0,06 0,03 0,02
23| 1.380 2,99 2,17 0,71 0,30 0,09 0,07 0,03 0,02
24| 1.440 3,26 2,36 0,77 0,33 0,10 0,08 0,03 0,02 0,01
25| 1.500 3,54 2,56 0,84 0,36 0,11 0,08 0,04 0,03 0,01
26| 1.560 3,83 2,77 0,91 0,38 0,12 0,09 0,04 0,03 0,02
27| 1.620 4,13 2,99 0,98 0,41 0,13 0,10 0,04 0,03 0,02

Tabulka tlakové ztraty (zdroj: www.hochdruckreiniger.de)

Tabulka tlakovych ztrat

Vysokotlaky Cisti¢
Pro optimalni vyuziti odstrafiovace liejnikd je tfeba zohlednit nésledujici parametry
vysokotlakého Cistice:
- Optimalni rozsah mnozstvi ¢erpané vody 20-25 I/min
- Optimalni rozsah maximalniho provozniho tlaku 160-220 bar (zde je nutné
zapocitat délku hadice dle tabulky tlakovych ztrat)

Vysokotlaka hadice

U vysokotlaké hadice je tfeba dbat na to, aby vodni tlak odstrafiovace ligejniki nebyl nizsi
nez vodni tlak vysokotlakého CcistiCe. DoporucCuje se pouzit vysokotlakou hadici s
minimalnim vnitfnim prdmérem 8 mm.
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9.13.2 Uvedeni odstranovace lisejnikl do provozu

Umisténi odstrarfiovade lidejnikd

Odstrafiovac lidejnikd se zavési do solarROBOT pro misto predniho kartd¢ového systému a
nasledné se spoji s podvozky (viz kapitola Spojeni kartaCového systému s obéma
podvozky). Odstrafiovac lidejnikd mize byt v jizdnim sméru pouzit jako samostatny systém
pro Citéni. Zadni kartad¢ovy systém z{stava na robotu namontovan, slouZi jako protizavazi
a mGze byt volitelné& pouzit k dodateénému docisténi plochy.

V pripad& potfeby vyrovnejte odstrafiovad liSejnikd pomoci zajistovacich &epl (1) na
podvozcich rovnobézné s povrchem. Ridte se ochranou proti stiikajici vodé.

Pomoci nastavitelnych drapl (2) odstrafiovace lisejnikl Ize vydku odstrafiovace ligejnikd
upravit. Ochrana proti stfikajici vodé& odstrafiovace liejniki by méla byt asi 1 cm nad
povrchem.

(1)

(2)
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Vyuziti standardniho vedeni hadice:

Vyuziti standardniho vedeni hadice je mozné pouze omezené a musi byt obsluhou béhem
pouziti neustale sledovano. Vysokotlakou hadici upevnéte podél vedeni hadice, napriklad
pomoci stahovacich pasek. K upevnéni vyuzijte celou délku vedeni hadice. Dbejte na to,
aby spojeni s odstrafiovacem liejnikl nebylo namahano tahem.

Je tfeba vzit v Uvahu, ze vedeni hadice s touto adaptaci jiz neni oto¢né o 360°. To vede k
omezené manévrovatelnosti stroje a je nutné to pfi Cisténi bezpodminecné zohlednit.

Alternativné Ize odstrafiovac ligejnik( pouzivat jako obvykle s pfislusenstvim vedeni hadice
pro vysoky tlak (HD).

Pokud chcete provozovat i nasledujici karta¢ s vodou,
potrebujete k tomu druhy zdroj vody. V tomto pFipadé musi
byt jeden z obou hadic veden samostatné (napriklad jak je
popsano vyse pomoci stahovacich pasek). Pozor: Omezena
manévrovatelnost stroje.

Pfipojeni odstratiovace lidejnikd k vysokotlakému ¢istici
Pfed pripojenim odstrafiovace ligejnikd k vysokotlakému &isti¢i je tfeba provést nasledujici
kroky:

- Zkontrolujte v8echny ¢&asti odstrafiovace lisejnikl na pevné uchyceni. Zkontrolujte
vSechny vedeni a hadice na poskozeni a tésnost.

- Zkontrolujte vysokotlaky Cisti¢ podle prislusného provozniho navodu.

- Zkontrolujte vysokotlakou hadici na poskozeni a tésnost.

- Vyplachnéte vysokotlaky Cisti¢ a vysokotlakou hadici asi 30 sekund. Je tfeba dbat
na to, aby voda neobsahovala necistoty, aby se zabranilo moznému ucpani
rotacnich trysek.

- Nastavte vysokotlaky Cisti¢ pomoci obéhového ventilu na minimalni ¢erpani vody.
Nyni spojte odstrafiova¢ liSejnikl s vysokotlakym cisti¢em. Zapnéte vysokotlaky ¢isti¢ a
pomoci obé&hového ventilu nastavte ¢erpani vody na min. 80 bar az maximalni vodni tlak
110 bar, odeéteny na manometru odstrafiovace lisejnikd (nikoli na vysokotlakém distidi).
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Nastaveni uhlu rotacnich trysek

Rotaéni trysky odstrafiovace lidejnikl jsou rotujici trysky.

Podle potreby Ize Ghel rotacnich trysek nastavit. K tomu je treba povolit Srouby s
ryhovanou hlavou (1) a poté drzak rotacnich trysek zafixovat v pozadované poloze.

(1)

T

Standardné jsou rotaéni trysky na odstrafiova¢i lidejnikd dodavany smétujici svisle dold. V
tomto pripadé je Cistici okruh rovnomérné rozlozen, coz vede k optimalnimu vysledku
gisténi. Je tfeba vzit v Gvahu, Ze odstranéné &astice necistot mohou byt rozptyleny rznymi
smery.

Uhel rotacnich trysek Ize nastavit dle potfeby. Tim se méni Cistici okruh ve sméru jizdy a
jiz neni rovnomé&rné rozlozen. Zmé&nény uhel zplsobuje, Ze ¢astice nedistot jsou
odstrafiovany ve sméru jizdy vpfed. Ve srovnani s tovarnim nastavenim to mize vést ke
snizenému vysledku cisténi.

Cisténi odstrafiovadem ligejnikl

PFi praci s odstrafiovadem lidejnikl dbejte na vedeni vysokotlaké hadice. Protoze jsou
vysokotlaké hadice obvykle tuzsi a tézsi nez nizkotlaké hadice, mohou ovlivnit jizdni
vlastnosti stroje a zpUsobit jeho pad. Je nezbytné zajistit, aby byla hadice pfivadd&na shora.
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Nebezpecdi zivota v dlsledku padajicich

casti!

Pfi ignorovani provozniho navodu mohou padajici

soucastky zafizeni solarROBOT pro zplsobit smrt

nezicastnénym osobam nebo jinym Zivym organism{im!
= Prectéte si, pochopte a pouzivejte provozni navod!
= Odmontované jednotky ihned zajistéte proti padu!

9.13.2 Skladovani, idrzba a péce o odstranovac lisejnikt

Odstrafiova¢ lisejnikl, stejné jako ptislusné hadice a vysokotlaky ¢&isti¢, musi byt
skladovany v suchu a bez mrazu.
Po kazdém pouziti olistéte odstrafiova¢ ligejnik( nizkotlakou vodou bez jakychkoli &isticich
prostiedkd. Pro odolné nedistoty pouZijte kartad¢ s mékkymi St&tinami.
Zkontrolujte v8echny ¢asti odstrafiovace ligejnik na pevné uchyceni. Zkontrolujte vdechny
vedeni a hadice na pFipadné poskozeni.
Doba provozu zabudovanych rotacnich trysek je obvykle +/- 150 hodin, nez by mély byt
opotrebitelné dily vyménény pomoci opravné sady.
Opotrebeni Ize poznat podle toho, ze:

- rotacni paprsek je méné pravidelny

- rotadni pohyb rotaéni trysky je neklidny, ptipadné se pozd&ji viibec neroztodi
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9.14 Vedeni hadice vysoky tlak

C. artiklu: 705.208

Vedeni hadice HD je urceno pro cisténi vysokotlakou vodou a smi byt pouZito pouze v
kombinaci s odstrafiova¢em lisejnik na solarROBOT pro. Vedeni hadice HD umoZfiuje 360°
otaceni kolem vlastni osy pfi montazi na solarROBOT pro.

Vyska: cca 350 mm
Sitka: cca 392 mm
Délka: cca 1.660 mm
Hmotnost: cca 3.7 kg

V obloukové oblasti vedouci trubky hadice je plechova manzeta se dvéma sousedicimi
otvory. Tyto otvory Ize pouzit jako kotvici body, pokud ma byt zafizeni solarROBOT pro
zvedano zvedacim zafizenim (napfiklad na solarni moduly).

Montdz vedeni hadice HD na solarROBOT pro probihd obdobné jako u dodavaného
standardniho vedeni hadice pres tfi pficky. Je tfeba dbat na to, Ze propojovaci hadice k
odstrafiovadi liSejnikd je umist&na naproti zajistovacimu &epu.

Pro ptipojeni vedeni hadice HD k vysokotlaké hadici (horni ¢ast) a k odstrafiovadi lidejnikl

(spodni ¢ast) se pouziva rucni Sroubeni (M22x1,5). Spodni ¢ast vedeni hadice se pevné
ptidroubuje k adaptéru AG (M22x1,5) na manometru odstrafiovace lisejnikd.

)

Vysokotlaka hadice od vysokotlakého cCistice

Odstranovac lisejnikt
EE———

Vedeni hadice HD je tieba, stejné jako vSechny casti
vedouci vodu, skladovat bez mrazu.
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10. Instrukce k Gdrzbé a inspekci

Udrzba solarROBOT pro je omezena na minimum. Mazéni nebo promazavani dild je
s s O v s v ’
zakazano a muze veést k poskozeni.

Kluzna loziska jsou bezudrzbova. Jsou pouzity materidly odolné proti korozi, jako jsou
hlinikové slitiny, nerez ocel a rtizné plasty.

Pfesto je minimalni Udrzba a kontrola nezbytnou podminkou pro bezpecny provoz a
dlouhou zivotnost stroje.

Pozor:
Protoze hlavni elektrické soucastky a elektrické rizeni jsou provedeny v ochranné

tfide IP54, je Cisténi solarROBOT pro vysokotlakym cisticem zakazano!
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Seznam Udrzbovych a inspekénich praci a jejich intervalt:

Strana83z101_

Udrzbova a inspekéni Interval Opatreni v pripadé Eracovm Prodejc
prace zavad e
obsluhy
Znecisténi myciho Po kazdém
kartace Y pracovnim nasazeni | Vycistéte vodou! X
a po ném
Znecidténi retéz{ Po kazdém v i
) v, ; , Vycistéte vodou s
pojezdu trakcnich pracovnim nasazeni max. teplotou 30°! X
bé&Zicich pasi a po ném - €P '
Praci pfisada:
Trochu praciho X
prostfedku na kdZi (ne
avivazni prostredek)
Kontrole pevného
tv,ltazem y_sech Pfed kazdym Utadhnéte volna
sroubeni i funkce ; M ; Y
3 v , uvedenim do Sroubeni a vytvorte X
kulovych zajistovacich
v o s provozu aretace.
Cepu kartacoveho
systému
Kontrola na Pfed kazdym Xe%gpagquﬁSknoéim
deformace a praskliny | uvedenim do dal&i provozyovolenl X
na soucastkach stroje | provozu P! P ’
Opravi prodejce.
Kontrola poréznosti Jednou rodnd V pripadé potfeby X
vodnich hadic vyméiite.
Vsechny vodni
hadice musi byt X
vymeénény kazdych 6
let.
Pred kazdym Pasovou retéz je tfeba
Kontrola napnuti pasu | uvedenim do J X X
provozu znovu napnout.
Pred katdym V ptipadé poskozeni
Kontrola detekce hran | uvedenim do nebo poruchy nen X

provozu

dalsi provoz povolen!
Opravi prodejce.
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10.1 Nastaveni napnuti pasu

Aby byla zajiténa idealni pfilnavost trakénich pasovych dopravnikt a zabranilo se sjizdéni
pasovych Fetézl (zejména pfi jizdé se stoupanim az 25° napfi¢ smérem jizdy a az 25° ve
sméru jizdy), je nutné pred kazdym uvedenim do provozu zkontrolovat napnuti pasu.

10.1.1 Kontrola napnuti pasu

(1) Predbézna podminka:
Okolni teplota by méla byt mezi 10 a 20 °C.

(2) Podvozek solarROBOT pro musi byt zvednut tak, aby pasové retézy nedotykaly zemé.
(napf. pomoci pfepravniho voziku 705.160)

(3) Trakéni pasové dopravniky se odstrani z pasovych Fet&z(.

(4) Kontrola napnuti pasu se provadi pomoci napinaku pasu (703.276). Jak je znazornéno
na obrazku, napindk pasu se polozi na pasovou retéz tak, aby obé Srouby s valcovou
hlavou s kfidlovymi maticemi byly uprostfed pod osou kola (na
protilehlé strané pohonu). Srouby s valcovou hlavou se
pomoci kiidlové matice zasroubuji az na doraz. Pri¢ny Cep pod
Ctvercovou trubkou pak lezi uprostfed mezi obéma koly na
pasové retézu. Zavazi na konci ¢tvercové trubky nyni vycniva
nad hnaci kolo.

(5) Vzdalenost mezi Ctvercovou trubkou a fetézem pojezdu by
méla byt 12 mm od stfedu hnaciho kola.
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10.1.2 Nastaveni napnuti pasu

Pozor:
Toto nastaveni smi provadét pouze odpovidajicim zpisobem vyskoleny personal!

V opaéném pfipadé se za timto iéelem obratte na svého prodejce.

(1) Predbézna podminka:
Okolni teplota by méla byt mezi 10 a 20 °C.

(2) Podvozek solarROBOT pro musi byt zvednut tak, aby pasové retézy nedotykaly zemé.
(napf. pomoci prepravniho voziku 705.160)

(3) Trakéni pasové dopravniky se odstrani z pasovych Fetézd.

(4) Nejprve uvolnéte obé pojistné matice na obou strandch kola,
napr. otevienym klicem o velikosti 13.

(5) Ota¢enim Sestihranné hlavy $roubu Ize napéti zvysit nebo snizit. K tomu mdlzete pouzit
napf. otevieny kli¢ o velikosti 13. Napéti se kontroluje pomoci napinaku pasu.

(6) Po dosazeni potifebného napnuti musi byt nastaveni zajiSténo pojistnymi maticemi.

Nasroubujte je na Sroub tak, aby pfiléhaly k ose kola, a utdhnéte je.
DUlezité je, aby bylo napé&ti na obou strandach stejné, aby kolo nesedélo ,,$ikmo" v rdmu

podvozku. Viz kapitola ,Nastaveni kol".

Stav Unor 2025




hYCLEANER® Strana 86 z101__

10.2 Kontrola a nastaveni paralelity a kolmosti kol
Aby byla zajiténa idealni pfilnavost trakénich pasovych dopravnikt a zabranilo se sjizdéni

pasovych Fetézl (zejména pfi jizdé se stoupanim az 25° napfi¢ smérem jizdy a az 25° ve
sméru jizdy), je nutné pred kazdym uvedenim do provozu zkontrolovat paralelitu kol.

10.2.1 Kontrola paralelity a kolmosti kol

(1) Pfedbézna podminka:
Okolni teplota by méla byt mezi 10 a 20 °C.

(2) Podvozek solarROBOT pro musi byt zvednut tak, aby pasové fetézy nedotykaly zemé.
(napf. pomoci prepravniho voziku 705.160)

(3) Trakéni pasové dopravniky se odstrani z pasovych fetézd.
(4) Ke kontrole Ize pouzit napindk pasu. Prilozte jej ze strany na kola. Na pohonové strané

se Ctvercova trubka napinaku pasu prilozi ke kolu tak, aby se tohoto kola dotykala
dvakrat. Nasledné Ize zkontrolovat paralelitu a kolmost kol vi¢i sobé.
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(5) Rovnobéznost:
K méreni rovnobéznosti se pouziva ¢tyrhranna trubka, jak je popsano v bodé (4).
Nyni Ize na druhém kole zméfit vzdalenost:
Pokud jsou oba body ve stejné vzdalenosti od kola, je pfipustna maximalni vzdalenost
1,5 mm.

[T1 1

‘ |} 07

(6) Spravny uhel:
K méreni spravného Uhlu se pouziva ¢tyrhranna trubka, jak je popsano v bodé (4).
Nyni Ize na druhém kole zméfit vzdalenost:

Pokud je vzdalenost Ctyfhranné trubky v obou bodech odlisna, je pfipustna maximalni
vzdalenost 1 mm.

o=
mm| = \
¢ \

| 1]
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10.2.2 Nastaveni paralelity a kolmosti kol

Pozor:
Toto nastaveni smi provadét pouze odpovidajicim zpisobem vyskoleny personal!

V opaéném pfipadé se za timto iéelem obratte na svého prodejce.

(1) Predbézna podminka:
Okolni teplota by méla byt mezi 10 a 20 °C.

(2) Podvozek solarROBOT pro musi byt zvednut tak, aby pasové retézy nedotykaly zemé.
(napf. pomoci prepravniho voziku 705.160)

(3) Trakéni pasové dopravniky se odstrani z pasovych Fetézd.

(4) Nejprve uvolnéte obé pojistné matice na obou strandch kola,
napr. otevienym klicem o velikosti 13.

(5) Nasledné se otad¢enim Sestihrannych hlav &roubl zvysuje nebo sniZuje natoceni kola.
O v v v v r rv . . v, . ’
K tomu muzete pouzit napr. otevreny klic o velikosti 13. Napéti se kontroluje pomoci

napinaku pasu.

(6) Po dosazeni potfebné rovnobéznosti a spravného Uhlu musi byt nastaveni zajisténo
pojistnymi maticemi. Nasroubujte je na Sroub tak, aby priléhaly k ose kola, a utahnéte
je. DUlezité je, aby se poté znovu zkontrolovalo napnuti pasu.
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11. Vyhledavani chyb

11.1 Hledani zavad solarROBOT pro

Strana89z101_

Chyba

Konstrukéni
skupina

Opatreni

Pracovni
k
obsluhy

Prodejc
e

Zobrazeni displeje/
Vibrace hlasi:
Detekce hran

Radiové dalkové
ovladani 603.239

Zajedte zpét na
rovny podklad
(solarni modul).
Stisknéte tlacitko na
joysticku radiového
dalkového ovladani.

Radiové dalkové
ovladani - nelze
prihlasit

Radiové dalkové
ovladani 603.239

Zapnéte vypinac
akumulatoru.
Akumulatory nabijte,
pokud jsou vybité.

Radiové dalkové
ovladani — nereaguje

Radiové dalkové
ovladani 603.239

Vyménte akumulator.
Nabijte akumulator.

Stroj nelze spustit

Radiové dalkové
ovladani 603.239

Zapnéte nebo nabijte
akumulator, pokud je
vybity.

Odjistéte tlacitko
nouzového zastaveni
na podvozku a na
radiovém dalkovém
ovladani.

Stroj nereaguje

Radiové dalkové
ovladani 603.239

Ujistéte se, ze
radiové dalkové
ovladani je v dosahu
stroje.

Nedostatek vody

solarROBOT pro

Hadice musi byt
provozovana s
dostatecnym tlakem
a musi mit
jmenovitou svétlost
minimalné 2" (cca
25 mm). Déale musi
byt k dispozici
dostatecny tlak.
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11.2 Hledani zavad nabijeci stanice

Strana90z101_

Chyba Kons_truk(:nl' Opatteni IF:racovm Prodejc
skupina e
obsluhy
Kontrolka 11 (a) (viz | Nabijeci stanice Nabijeci stanice neni
kapitola Nabijeci spravné napajena.
stanice) nesviti Zkontrolujte spravné
(nabije¢ka 6 A/36 V zasunuti sitové
akumulator (11)) zastrcky na obou
koncich konektoru
Zkontrolujte, zda X
neni sitovy kabel
poskozen.
Zkontrolujte noZovou
pojistku (603.273) ve
studené pfistrojové
zasuvce (11).
Kontrolka 11 (a) (viz | Nabijeci stanice Akumulator je vadny. X
kapitola Nabijeci
stanice) blika zelené
(nabijeCka 6 A/36 V
akumulator (11))
Power-LED (obrazek | Nabijeci stanice Nabijecka pro X

1) nesviti (nabijecka
pro radiové dalkové
ovladani (3))

radiové dalkové
ovladani neni
spravné pripojena.

Zkontrolujte spravné
zasunuti zastréek na
obou koncich
konektoru.

Zkontrolujte, zda
neni sitovy kabel
poskozen.

Zkontrolujte noZovou
pojistku (603.273) ve
studené pristrojové
zasuvce (11).

Zkontrolujte, zda je
nabijeci kabel
(obrazek 1) spravné
zasunut v nabijecce
radiového dalkového
ovladani (3).
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Indikator stavu nabiti | Nabijeci stanice Okolni teplota je X
na nabijecce vysoka.
radiového dalkového Umistéte nabijeci
ovladani (3) blika stanici na chladnéjsi
Zluté misto, kde okolni

teplota nepresahuje

30 °C.
Doba nabijeni Nabijeci stanice Akumulator neni X
akumulatoru je zapnuty.
vyrazné delsi nez je Zkontrolujte, zda je
uvedeno. akumulator zapnuty.

Viz kapitola ,,Nabijeni

akumulatoru®.

12. Kazdorocni opakovana kontrola prodejcem

Doporucujeme kazdorocni kontrolu solarROBOT pro prodejcem. Tim je zajisténa bezpecna
a funkéni provozni ¢innost solarROBOT pro.
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13. Prohlaseni o shodé ES c €

Originalni dokument

Prohlaseni o shodé ES

podle smérnice o strojnich zarizenich 2006/42/ES, priloha II A

Vyrobce: hyCLEANER GmbH & Co. KG
MaybachstralRe 6
48599 Gronau
Tel: +49 2562 99254 0

timto prohlasuje, ze nasledujici produkt:

Obecné oznaceni: SolarROBOT pro

Funkce: Cisténi solarnich moduli nebo sklené&nych strech.
Cislo projektu: 0103

Rok vyroby: 2025

splfiuje vSechny pFislusné pozadavky smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES. Stroj dale spliuje
v§echny pozadavky smérnice o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/EU, smérnice o nizkém
napéti 2014/35/EU, smérnice o bateriich 2006/66/ES a smérnice o radiovych zafizenich 2014/53/EU.

Byly pouzity nasledujici harmonizované normy:

EN 614-1:2006 Bezped&nost stroji — Ergonomické zasady navrhovani — Cast 1: Pojmy a
obecné zasady +A1:2009

EN 614-2:2000 Bezpe&nost stroji — Ergonomické zasady navrhovani — Cast 2: Interakce
mezi konstrukci stroju a pracovnimi ukoly +A1:2008

EN ISO 4413:2010 Fluidni technika — Obecna pravidla a bezpeénostni pozadavky na
hydraulicka zafizeni a jejich soucastky (ISO 4413:2010)

EN ISO 12100:2010 Bezpecnost strojli — Obecné zasady navrhovani — Posouzeni rizik a

snizeni rizika (1ISO 12100:2010)

EN ISO 13849-1:2015  Bezpeénost stroji — Bezpeénostni &asti ovladani — Cast 1: Obecné
zasady navrhovani (ISO 13849-1:2015)

EN ISO 13850:2015 Bezpecnost stroju — Nouzové zastaveni — Zasady navrhovani (ISO

13850:2015)
EN ISO 14118:2018 Bezpecnost stroju — Zamezeni neocekavaného spusténi (ISO 14118:2017)
EN 60204-1:2018 Bezpednost stroju — Elektricka vybava stroji — Cast 1: V8eobecné
pozadavky

Zplnomocnény pro sestaveni technické dokumentace: hyCLEANER GmbH & Co. KG, MaybachstraBe

6, 48599 Gronau, Tel.: +49 2562 99254 0 /
g c

Gronau, 27. Gnora 2025 7 #
Misto, datum Prolektovy inZzenyr/podpis
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14. Hydraulické schéma pristroje solarROBOT pro
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15. Schematu elektrického zapo

B P> Doliam 21 Q) DULOUL L0 15020 N0, S0Led ad3-newols) gesey - 4
. OIS 00 JUBKI20S U AQ ROBOREID 04 10U [BYS SUD
3 HOUNU Bawmaip 2 (o kg ap SamsBiuoy wy
oN 00ys pz-e0-9z] Neu PIPPE Mrpow D31NY[  LIA ) Ly GRS ri0n s U begeog ey | HOWO aweisAg aydsiuonyel3 auoljouu;
L Z-E0-ZZ] NEN UomIeA By D LA e VSR SRR Sy Sb U P A |
v ._Qcmw_O»Ac = - 7T T AUVLIRIGO¥d ONY TYILNICIINOD th.ﬂ‘
) SRR vogdursan uoIsiAey H

Z JunaAup

anjea anaubew

[ yun Aeidsia

| UNSALP

@ —— Lysnig

L | Keyegq

£9/99d|
m W/ gxpEZX00E Buisnoy

Hun [o4u0) Jsues|DAH

31Ny
SIPOOREY  sjusuodwod [eulsixe YyIm xoq Jauea|DAY maIABAQ

Stav Unor 2025

| a [ 5, [ g [ v




Strana 95 z 101

made in

hyCLEANER’

L ' _-..__‘.__ Bty i 0Ly TLICROUILT p0 JUErRLD INoUlN, taued ad3-neunic) GESEY - O
z SRCLNy Buvar R e Hh_uﬂ.ﬁ”.uhn_mﬂ_a.ﬁuﬂ“ ap BamsSiuoy Wy
oy ways ) AL R oD S U usweg sy, | HOWD BWEISAS SUDSIL0INB[T SIL0loUL
¥ Jauea|niy TR TSR S ] A LSt Ok ONY TWILNIOINGD %
R Sjaays wonduzsan UMSIAEY -t bt
ZHN JopEsuual
jur Aejdsip wouy Qe
sewan sado  jomeuus Jojoauwcs Aepdsig adh)
jEasisdns Jiy 31 Fleib N 1Ra g YLIAPT BAJEA ___E nding m_u_.m _‘ pun fedsic
Age sBejjon ndu) Lageq sdAL anjen slsubiew
z Mapeg |_ [ |_ _. |
o ) B - T o T LOLO-9EE OM Y
00L0-8EZ op Y i v W Buiey  amzauund
o MyH BuipeH sojgauuon : Hﬂw SI0SUSSIaIoW
ATV USNEG I 9jqED adi | ; i SRR 4y Bged- A adh]
7 uysng —— ; H — | Hunaaup
: Jauea|niH
m UM oguo) m
m ; DOLO-EEE CoNWY
MOLOSEE ON'HY : ! W WwH Buniey Jopeuuon
W NyH Burey sopeuuog i i J0joLl Usnig Joj sjges adi)
SI0SUSSI0I0W SALD IO BgEI- 4 adh) : L ysnug
Z Uun aaup i )
i
< A
aew udg ZLW .__“_ [EAsIBdNS WY S0 Jolauucs
JUn O)DE WoY  JomsuUns _|__ _ nog abeyon ndun fageq CLUT
FSSEULAS SNPoLW DIpEd BIqED) | fa=pgeq
JALNY Snoow 010ey 1
Bunnou a|ges |eulaixy
F] 3 2 g _ v

Stav Unor 2025




Strana 96 z 101

made in

hyCLEANER’

L . _-..___.___ Do 1 FOLS) DPLICUROUT J0 JUEEUD0 N0l saued ad3-newnicy geSEY - O
£ sy BavRIp R s ”L_“"._ﬁ.uw“u.,na.u.u_.m.._._a.zuuﬁ“ ap BamsSiugy Wy
op ays S5 LYELIG) S AR08 B U _....__:E.E.:.._. HOWS) ussAs SUDSILIOINE(S JILoouUl
= lauea|niy P S ST | AUVLSIRAONE ONY TYILNSOIENGD %
) sEays LogduTsERn unsIAEY wFELARSA LS
& g Lo
48H N¥D F WK mm
T Lt
.._h.ﬂ.h".._ HYD r nL::“w 1= pajsEauLa jau -8
PR NV it e PUREIE) MYD ENYD L
o H_ —— | 0T WNYD N2 8
= — UBIH NYD HNY2 'S
B F w dayg fouvslimws d015 ¥ palzaUueD 10U =g
w4 i + fddng AT+ E YU JE)enun sy g R
e - fyddng A2 MU JSonueD L Q%L €
13 | + fddng METH L - feydsig Addng MDCE
§ vl e 231N + fepdsig Addng AGL
s oty —— : POl Clpey fejdsig
C—= et
e i ¥ Josuag Inding
1 ) N0 § losuag g d . .
£ HsURS Ny mn lasua
R = giosueg INdiNg N0 £ J0SLES © | Jo6uss ANG EW m Em:mm M
= = L L biE JOSUSS AD AD ¥ il JosUag AD AD P
r - NYIHAW p/E Josuag fddng Ave+ € Zi), Josuag Addng AFZ+E
¢ anug fiddng - “LOW 2 | anug Addng - -10WN ‘2
7 aal Addng - +LOW L | aaug Addng + +10OW 'L
WEu DALMY INPOW SIpEY &= L a0
pajaauLna jJou - pErIEUUG JouU - P
paEjzauLnD Jou ¢ pEDaUUCD Jou =g
anjep, fddng - ME £ usrug Addng - oM T L ysrug fddng - oW 2
anep, Aiddng + ABZ+ L z usnug Addng + R | usnig Addng + +0W |
LIRS 7 usnug L ysnug
sjuauodwod [eula)xe JO UOIOBULOD)
3 a 2 g _ v

Stav Unor 2025




Strana 97 z 101

made in

hyCLEANER’

LA

DU, 11 AL USEOUG (0 R0 N0, saued

ad3-NEunc) GESEY - 0

tr sEeLny Buwain Fila, 00 US| 21 344 A POSOISEP 8 B4 |IBUS U ap BamsSiuoy wy
KAl o Jarmin s HRRTTIEE LUH MR
od rays S ARG i pentaon s usea ey | HOWS) BWSISAS SUTSILOINEIT UooULI
v Jauea|niy T ] AEYLIIHAOkN ONY T LNIOIINOD e
O seays uiopdussmp UsIAE — “ LA e g :n
JOJOLL YSrug Ja) udidsuuns Pun Ysnig S|geaiojow gL LO-SEE ZiL Usnig aqea ¢
SICEUDS PUE JJUN SAUP JOj USHSaUUDD) JUn SAUD BITEI-A LOLO-GEZ  Z/L NUN SALP 2)080 ¢
JopasUued Ups Jsues|ndy pun Aejdsig ajadwas pun fejdsI0 EO00-SET mr fepdsi 7
Bursnap i saueapnfy pun (oauen F)a|duwod pun |eauoD Z000-0E2 Pun wiew |
uonduzsag oY ved aseds
1S1| Led aledg
3 a 2 g _ v

Stav Unor 2025




Strana 98 z 101

hyCLEANER®

ijeci stanice

=

16. Elektrické schéma nab

= RUAUNUSEUNURZ 2811 Iy

oipela U

oW 31T PR

VARIET OW SINVTOAN 106

Soumeul

€ uess 19304 da eioyne eyenz S20T°20'€T aup ousaesdn
vcoTzreo aup OUSJONAA
niIp isoulse|nz
1ezeuew Aroppelold
aoe[elsul ojsIjy
dAL
eyeuz
uoneIsapeT a|IqoW ¥INVITIAH T0HT nppeloid rezen
pielosd Aroxzesin Ny 1d3 ejse)
nequabejuejjeyds HqWD HaAaX0Ig 033 (euiy) @3goIsn
IJluels ._uu.@nmc 1U[IqON SSILOY
uone3sepeT 8|Iqol ¥IANVITOAH 10T nsanjAn ofsi)
SN 1) SpwY > nppaloud sidod
SANVITONY HuzeNez / ewiy

s8v1zzL €552(0) 6v+ ‘L [=——r

dnayo £098% Yo
BT 20€ 1350 zsmm

nequsbejuejeyos HqWo HsASKR0Ig 01Pe|3

M

Stav Unor 2025




Strana 99 z 101

hyCLEANER®

glg == + 31 = wow 1 Rt AL aw....l_ oumw wnmg
VOUEIROET WOW SINVITOAH T0W ey el
wen = UOGFISIP™] g UOISSILLLUON oela )u = = o]
- AP DU 3T ageneAT) juapaA] E o |
wooee []
woncs []
] BAOZUBIO = nedeu 121y
N E ot _u Bpes = 1uspaA 19U3
1993peAZOl Plos =] gAojey = (-1) oantz nedeu jaiply
= Blpow = (+1) 2aA¥T 1adeu PPy
gueas pneid U Zglop D O (N) ovADsz nedeu PPy
QURI]S 9/ BU ZRILUOH D . = (1) avA0Ez nedeu 1Py J0AFE m_
D 19u0y IWApow
guelS |UP2 BU ZRIUO m SPeAs oS BINZ | BUS|eZ = 21poA NId J0AZT
m BNz BuspezZ = poA Auueiyag
‘9eu|dAn JuaelH nadeu gusowog
BIPOLL B[IPAS = IPOA |UPRAS
B gpas = €1
°N E " BUISY = ra |l JAAPT _H_
ouy _u | epauy = n ZHOS / DVADEZ _M_

IBY|UZE)EZ YOAEPEZOd

ea [ ]
sy [_]

njagey dnisa
epas = SE0L TV

(enleq) 29peAZOY

29penzoy

‘nIpoA Aneg

eaeidop eae|z ydod ‘niop eloys
:po uslodez mewsyos sjpod
“auiqiay ouapasoid af juslodez

uafodez

B)lIneJpAy e BpOA ‘yanpza ‘ufld
:o1d Ajnuan exonaubep

JAAbET
ZHOS DVADET
‘igdeu jaip1y

%€E- %S+ AOOF ‘ZHOS 3d/N/E

“119deu juzoaoid

naden

2-9-6€80 3AA 'S0-010Z 2900019 N3 NIQ nise|go rojsAwnud oid yussni noid 1s0ujopO — Ao lUpepeZ :Z-g 1582 — (JW3) Baqnedwoy exonsubewoiniei3
90-Z+02°2009-0980 0N ‘Z-6E7L9 NI NIa nlossyd yaoeuids yakyoneBisus saeuiquoy -z 1se3 — nlogsiid yaeuids Lafaojedeuoyziu edeuiquioy
N3/06/710Z 2ucRedLo) 2xonaUBRLIONR|D 0 FILIZWS

N3/SE/7 10T 118deu weiu o 8BS

Stav Unor 2025




g ™8

Strana 100 z 101

+ MeAeNy201q a1 e L M
[T ﬂ i g
€ zen = QPIS3pe Apqow UOSSRULOY oue1a — oy L
= i:_-!-m.-.-! 30jugs Jaafigeu Iy purpul SWTWEZ|  weeg
Z J0RINUBA | JOieIUaA 850 Jueyzoy ¢ exlodud 1aficen | exidtiud aligen juakeden

|usfeden

2
L
2
o
2
ov
3
N
u

€
. Eég
o
:ég

|

.onﬂwnu__.ﬂaeam
LR 9 T =ATV OX- ury sl .Y.IJT_I
TWw SZ°0 :

opons T frondae | e
UL SZOXTXT U SZOXTXT TURY SZ/OXTXT
MA-LOH MA-LOH NA-LOH
an ” 1 AT O ~n ! A Q AC
3 3
~ " \— £1- o ~ 1 u-

34
lﬂ N 1 11

hyCLEANER®

Stav Unor 2025




hyCLEANER® Strana 101 z101_

Stav Unor 2025




